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Sylaby na skasku

Linearne funkcie, linearna transformacia — skalarna a vektorova funkcia skalarneho argumentu,
skalarna a vektorova funkcia vektorového argumentu, ich parcidlne derivacie, numerické hodnoty
parcidlnych derivacii.

Spracovanie nameranych udajov — ciel’ spracovania, priamo merané veli¢iny a parametre, tri etapy
spracovania experimentu: deterministicky, stochasticky a $tatisticky model.

Deterministicky model (D.M.) — vyznam, zakladny tvar vratane systému podmienok, linearne
a nelinearne funkéné vztahy (priklady), linearizacia funkénych vztahov a matica planu, linearizacia
systtmu podmienok, zapis D.M. po linearizacii, dosledky linearizdcie na odhad neznamych
parametrov, formulacia D.M. pre konkrétnu situaciu.

Stochasticky model (S.M.) — vyznam, modelovanie merani ndhodnym vektorom &, chyby merani,

kovarian¢na matica merani, priklady, S.M. po linearizacii, formulacia S.M. pre konkrétny D.M.

Statisticky model (S.M.)—vyznam aciel S.M., odhad parametrov aich vlastnosti S.M. po
linearizacii.

Metoda najmensSich Stvorcov — princip, veta o ekvivalencii odhadov, definicie kvadratickej formy
a ich parcialne derivacie.

Linedrna transformacia nahodného vektora — vyznam, vplyv linedrnej transformécie na strednu
hodnotu a kovarian¢ni maticu nahodného vektora, zakon o Sireni variancii a kovariancii (odvodenie,
praktické aplikécie).

Zakladné linearne modely merania — definicie, principy, priklady a pouZitie.

Priame meranie skalarneho parametra — deterministicky model, stochasticky model, Statisticky
model ak pozname kovarianénli maticu merani, minimalizacia kvadratickej formy, odhad skalarneho
parametra € a jeho disperzie metddou najmensich Stvorcov, odhad ak kovarianénd matica merani je

v tvare o, -Q, priklady.

Nepriame meranie vektorového parametra— deterministicky model ajeho linearizécia,
stochasticky model, Statisticky model ak pozndme kovarianéni maticu merani, minimalizacia
kvadratickej formy, odhad vektorového parametra ® a jeho kovarian¢nej matice metodou najmensich

Stvorcov, rieSenie normalnych rovnic, odhad ak kovarianénd matica merani je v tvare 0'02 -Q,

priklady.



Priame meranie vektorového parametra so systémom podmienok — deterministicky model a jeho
linearizacia, stochasticky model, Statisticky model ak pozndme kovarian¢ni maticu merani, pomocna
Lagrangeova funkcia a jej minimalizéacia, vypocet korelat, odhad vektorového parametra ® a jeho

kovarianénej matice, odhad ak kovarianénd matica merani je v tvare o -Q , priklady.

Aproximacia funkénych vzt’ahov — ciele regresnej analyzy, princip a pouzitie, typy regresnych
funkcii, rieSenie linearnej regresie, interpoldcia a extrapolacia empirickej funkcie, priklady. Vediet
zostavit D.M, S.M. a S.M. pre linedrnu polynomicku regresiu.

Aproximacia funkcii trigonometrickymi radmi — princip, jednoduchy a zlozeny periodicky jav
(Fourierov rad), deterministicky model, odhad parametrov aich kovarian¢nej matice, interpolécia,
priklady.

Analyza Kkorelacie — princip a priklady, definicia koeficientu linearnej korelacie, vypocet
empirického koeficientu korelacie, hodnotenie velkosti koeficientu korelacie, fyzikalna
a matematicka korelacia, priklady.

Testovanie hypotéz — testovanie kvality vysledkov spracovania merani pomocou velkosti
rezidudlneho suctu Stvorcov, testy o stochastickych vézbach, testovanie vyznamnosti parametrov
v linearnych regresnych modeloch.

Oblasti spolahlivosti odhadovaného jednorozmerného parametra — interval spol'ahlivosti, hladina
vyznamnosti, stanovenie intervalov spolahlivosti pri zndmej a neznamej hodnote o, .

Vyjadrenie chyby v polohe bodu — vyznam, vyjadrenie chyby v rovine v uritom smere, krivka
polohovej chyby, definicia strednej elipsy chyb a postup vypoctu jej parametrov, pravdepodobnost’
polohy bodu vo vnutri strednej elipsy chyb.

Problematika preberana na cvi¢eniach — ...



