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KK óónicknickáá perspektperspektíívava

Definícia: Majme rotačnú kužeľovú plochu Ψ s osou o a bod S, ktorý leží na osi o. 
Potom  pod    kónickou  perspektívou bodu                   (kde G je kužeľový priestor 
ohraničený kužeľovou plochou, ktorá je súosá s Ψ, jej vrchol je S a má vrcholový 
uhol rovnaký ako Ψ ) rozumieme priesečník polpriamky       s kužeľovou plochou 
Ψ (v prípade, ak existujú dva, za kónickú perspektívu bodu považujeme ten, ktorý 
je bližšie k bodu S), teda:
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Rozvinutie kRozvinutie kóónickej perspektnickej perspektíívyvy

- rozvinutím kužeľovej plochy Ψ, ktorej uhol tvoriacich priamok s osou je ω, je 
uhol α = 360°.sinω,

- tvoriace priamky kužeľovej plochy sa rozvinú do zväzku priamok so stredom 
vo vrchole V0, 

- rovnobežkové kružnice do oblúkov sústredných kružníc, ktorých stred je V0. 
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Zobrazovacie rovnice kZobrazovacie rovnice kóónickej perspektnickej perspektíívyvy

Majme súradnicovú sústavu {S, x, y, z}, kužeľovú plochu Ψ s osou z, s uhlom 
tvoriacej priamky s osou ω. V kónickej perspektíve so stredom S, na plochu 
Ψ a polomer horizontu je r, obrazom bodu A[xA, yA, zA] je AS[xAs, yAs, zAs] 

a platí:
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AnalytickAnalytick éé vyjadrenie rozvinutia kvyjadrenie rozvinutia k óónickej perspektnickej perspektíívyvy bodubodu

Zobrazovacie rovnice rozvinutej polohy bodu AS, AS0[x´, y ]́ sú:

v súradnicovej sústave {V0, x´, y´}, x´ je totožná

s rozvinutou polohou tvoriacej priamky 

kužeľovej plochy, ktorá leží v rovine (x, z).
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Obraz priamky v kObraz priamky v k óónickej perspektnickej perspektííveve

Veta 1: Ak uvažujeme aj časti priamky, ktoré sa nachádzajú mimo zobrazovacieho 
priestoru, potom pre kónickú perspektívu priamky p (p ≠o) platí:

b) Ak p  o, jej obrazom je ps – časť tvoriacej priamky kužeľovej plochy Φ
so začiatkom v jej vrchole. 
c) Ak p je rôznobežná so, jej obrazom sú dve polpriamky (príp. úsečky) ležiace 
na tvoriacich priamkach kužeľovej plochy Φ.

d) Ak neplatia podmienky 1– 3, obrazom priamky p je časť kužeľosečky.
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a) Ak S ∈ p, potom jej obrazom sú dva body ps, ps ,́ a to priesečníky priamky 
p s kužeľovou plochou Φ.
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Rozvinutie elíps kužeľovej

plochy s ω = 30°, teda α =π

Rozvinutie paraboly a hyperbol

kužeľovej plochy s ω = 30°

Obraz priamky v kObraz priamky v k óónickej perspektnickej perspektííve pomocou programu ve pomocou programu 
vytvorenvytvorenéého v ho v MathematicaMathematica
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Kónickou perspektívou navzájom rovnobežných vodorovných priamok sú
časti kužeľosečiek so spoločnými úbežníkmi na horizonte. 
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Rozvinutie kužeľosečiek kužeľovej plochy s                        , teda 
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Obraz priamky v kObraz priamky v k óónickej perspektnickej perspektííve pomocou programu ve pomocou programu 
vytvorenvytvorenéého v ho v MathematicaMathematica
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Obraz priamky v Obraz priamky v rozvinutrozvinut íí kkóónickej perspektnickej perspektíívyvy

Obrazom kužeľosečky, ktorá leží s osou x v jednej rovine, pri rozvinutí kužeľovej 
plochy je krivka s parametrickým vyjadrením:

kde ω je uhol tvoriacej priamky kužeľovej plochy Ψ s osou rotácie, ϕ je uhol 
premietacej roviny s rovinou horizontu, t je parameter.
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