Vajsablova, M.: Deskfpta geometria pre GakK 13C

Typy uloh z rotaénych ploch

1. V Mongeovej projekcii zostrojte obraz réteej plochy, ktord vznikne rotaciou krivky
k[ki,kz] okolo osio [J 7z

2. V kolmej axonometrii danej axonometrickym trojuhitddom (alebo priemetom
sUradnicovych osf) zobrazte zemepisnlt #5°) na rot&nom elipsoide splostenom,
ktorého stred j®©, os rotécie je oga meridianova elipsa ma @+ 5cm, b= 4cm.

3. V kolmej axonometrii danej axonometrickym trojuhidlom (alebo priemetom
suradnicovych osi) zobrazte réta plochu, ktorej os rotacie je pa dany je jej meridian.

4. V kolmej axonometrii danej axonometrickym trojuhiddom zobrazte zemepisna sie
(30°) na gwovej ploche, ktorej stred |@, os rotacie je oza jej polomer = 5cm.



