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Perspekivna afinita roviny a na rovinu o'

Definicia 1: Necha a a” su dve r6zne roviny aje priamka, ktora nie je rovnobezna
so ziadnou z roviw a a “. Zobrazenie, ktoré kazdému boAu a priradi
bodA'0] a”, kde AA” | s, nazyvameperspektivna afinita roviny a na
rovinu a”.

s— smer afinity

an a’ =o0-os afinity (silne samodruzna
priamka), kazdy jej bod sa
zobrazuje sdm na selia=B’".

Poznamky: - Afinne zdruZzené priamky, t. @ a" sa pretinaju na osi afinity:
ana’'llo
- Perspektivna afinita — a” je bijekcia.
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Perspekivna afinita roviny mtna seba

Definicia 2: Perspektivna afinita roviny 77na sebaje bijekciasz— 7rs vlastnotami:
1. boduAO 77 priradi bodA'(] 77, kde AA" || s — smerom afinity

2. ak 3 body leZia na jednej priamke, potom aj iohaay leZia na jednej priamke,
3. existuje jedna silne samodruzna priamkas-afinity.

Poznamka:Rovnobeznym priemetom perspektivnej afinity rovingia rovinua” do roviny Tt

je perspektivna afinita roving na seba vtedy, ak priemetom Ziadnej z ravin
a’ nie je priamka.
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Vlastnosti perspektivnej afinity

Veta 1: Perspektivna afinita roving na seba (perspektivna afinita rovimya rovinu
a’) zachovéva:

1. kolinearitu 3 bodov na priamke,
2. deliaci pomer 3 bodov na priamke,

3. rovnobeZnasdvoch priamok.

Poznamka: Veta je désledkom vlastnosti rovnobeZného premietaai
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Charakteristika perspektivnej afinity

Veta 2: Majme perspektivnu afinitu rovinyr na seba, ktorej osou je priaméa bod
A- A, teda smer afinity jAA. NechAA" n o = A,, potom plati, ze deliaci
pomerk = (A", A; A)) je konStantny pre vSetky bodyl 7z Ao a nazyvame ho
charakteristika perspektivnej afinity .

Dékaz: 7
B je 'ubovd’ny bod rovinysz ktory nelezZi na 09,
nechP =ABn o.
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Zobrazovacie rovniceperspektivnej afinity

Veta 3:V suUradnicovej sustave [@, Y] majme perspektivnu afinitu rovingr na seba,
ktorej osou jeo= x a bod A[0, 11 - Ala, A, B # 0, potom obrazom
T'ubovd’ného boduB[x, y] je B'[X, ¥] a plati:

X=x+ay,
y=£8Y,

¢o slizobrazovacie rovnice perspektivnej afinityroviny na seba.
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