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Definicia 3: Axonometriu, ktorej smer premietania je kolmy na priemetiiu nazyvame kolma
axonometria. .y . Lo, .

p — priemetiia, sCp, Axonometrické stopy suradmcgvych rovin (strany

Saradnicova sustava (O, X, Y, 23 (O, Xa Yar Z) axonometrickehAAXYZ): z,

xnp=X, x,y) n p=p,

ynp=Y, v(X,2 n p=n,

znp=27, H(Y,dnp=m.

A XYZ - axonometricky trojuholnik.

? XV —
Vlastnosti axonometrického trojuholnikad XYZ:
: 1. Axonometricky A XYZ je ostrouhly.
“‘%, 2. Axonometrické priemety suradnicovych osi su

vySky axonometrickéhoA XYZ, x,0m, y,0On,
z,Op.

3. Axonometricky priemet zafiatku suradnicovej
sustavy O, je prieseinik vySok (ortocentrum)
axonometrického A XYZ.

4. Obrazy kladnych polpriamok suradnicovych

X, N osi v kolmej axonometrii zvieraju tupé uhly.
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1
a, axonometrickym trojuholn ikom XYZ = | b, axonometrickym obrazom
obrazy od zostrojime ako vysky stradnicovych od x,, y,, Z, = strany
axonometrického AXYZ axonometrického AXYZ st kolmé na
s obrazy od.
z, y
7 %

2 s V.

V8etky rovnoPahlé trojuholniky so stredom rovnd’ahlosti O, ktorych vysky si obrazy
suradnicovych osi, utuju jednu kolma axonometriu.
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I
Oté&canie suradnicovej rovinytx, y) okolo stopyp = XY do priemetnep:

KedZe plati x Oy, potom budex, Oy, , teda ota&ené poloha boduO je O,, ktory leZi na Thalesovej

kruznici nad priemerom XY a OaOOD‘p' Medzi axonometrickymi priemetmi bodov roviny 1t a ich

_\ otoéenymi polohami je va’ah perspektivnej afinity, ktorej
pSou jep ,smer je kolmy na os &, —» O, .

Poznamka:Podobne ot&ame suradnicovu rovinu v (X, 2) okolo stopyn =

XZ do priemetnep. x 0 z= X0 7, tedaOyleZi na Thalesovej kruznici nad
priemerom XZa 0,0, On.

Poznamka:Podobne ot&ame suradnicovu rovinup(y, 2 okolo stopym = YZdo priemetnep.
yO0z=y,07, tedaO,leZi na Thalesovej kruznici nad priemeromYZa O,0,0m.
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Priklad
|
V kolmej axonometrii danej AXYZ zostrojte obraz pravidelného 6-uholnika, ktory leZi
v suradnicovej rovine 77 Stred 6uholnika ABCDEF je v bodeO a dany je vrchol A.

1. Otoéime rovinu 7rokolo XY do
axonometrickej priemetne p.

2.V perspektivnej afinite: 0 = XY, O, - O,
zobrazimeA,-A,(O,A,n0=1=1",
AO,no=1=1).

3. Zostrojime pravidelny 6-uholnik
A B CD_EF

o-o0o~o~o0o—0 o

vy, 4.AB.CDEF,zobrazimev inverznej
perspektivnej afinite doA,B,C.D,EF..

IR
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Obraz kru Znice IeZiacej v 9iradnicovej rovine v kolmej axonometril

I
Sklapanie premietacej roving stradnicovej osi z do priemetrekolo PZ do priemetnep:

Ked’Ze oszje kolma na rovinu m(x, y), plati z 0 sta z, = s7, . NechP je axonometricky stopnik spadove;j
priamky st. Potom v sklopeni ich premietacej roviny budez)(s"), teda sklopena poloha bodwO je
(0), ktory lezi na Thalesovej kruZnici nad priemeromZP a O,(O) O ZP. tz =gt

=9a

&Y

Uloha: V kolmej axonometrii danej AXYZ zostrojte obraz kruznicek = (S, r) leZiacej v rovinem(x, y).
RieSenie Obrazom kruznice k leZiacej v stradnicovej roviner(x, y) je elipsaky:
1. Hlavna osk, je na hlavnej priamke, teda rovnobezna s axonometriou stopou p a dizka hlavnej polosi je rovna
polomerur: A, B, |p, A, S;1= By S,I=r.
2. Ved’ajSia os je na spadovej priamke rovinym, teda kolmé na axonometrickt stopup a dizku vedrajsej polosib
ur&me v sklopeni premietacej roviny osk a spadovej priamky dop: (R) O (s™), |(R) (O)|=r = |R,O,|=b.




