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KolmKolm áá axonometriaaxonometria

ρ – priemetňa, s⊥⊥⊥⊥ρρρρ,

Definícia 3: Axonometriu, ktorej smer premietania je kolmý na priemetňu nazývame kolmá
axonometria.

Súradnicová sústava (O, x, y, z )→→→→ (Oa, xa, ya, za)
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x ∩∩∩∩ ρρρρ = X,

y ∩∩∩∩ ρρρρ = Y,

z ∩∩∩∩ ρρρρ = Z, 
∆∆∆∆ XYZ - axonometrický trojuholník.

Axonometrické stopy súradnicových rovín (strany 
axonometrického∆∆∆∆XYZ):

ππππ (x, y) ∩∩∩∩ ρρρρ = p,

νννν (x, z) ∩∩∩∩ ρρρρ = n,

µµµµ (y, z) ∩∩∩∩ ρρρρ = m.
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1. Axonometrický ∆∆∆∆ XYZ je ostrouhlý.
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2. Axonometrické priemety súradnicových osí sú

výšky axonometrického∆∆∆∆ XYZ, xa ⊥⊥⊥⊥ m, ya ⊥⊥⊥⊥ n, 
za ⊥⊥⊥⊥ p.

3. Axonometrický priemet začiatku súradnicovej 
sústavy Oa je priesečník výšok (ortocentrum) 
axonometrického ∆∆∆∆ XYZ. 

Vlastnosti axonometrického trojuholníka ∆∆∆∆ XYZ:

4. Obrazy kladných polpriamok súradnicových 
osí v kolmej axonometrii zvierajú tupé uhly.
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KolmKolmáá axonometriaaxonometria mômôžže bye byťť dandanáá::

a,a, axonometrickýmaxonometrickým trojuholntrojuholn ííkom kom XYZXYZ ⇒⇒⇒⇒⇒⇒⇒⇒

obrazy osobrazy osíí zostrojzostrojííme ako výme ako výššky ky 
axonometrickaxonometrickééhoho ∆∆∆∆∆∆∆∆XYZXYZ
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b,b, axonometrickýmaxonometrickým obrazom obrazom 
ssúúradnicových osradnicových osíí xxaa, , yyaa, z, zaa ⇒⇒⇒⇒⇒⇒⇒⇒ stranystrany
axonometrickaxonometrickééhoho ∆∆∆∆∆∆∆∆XYZ XYZ ssúú kolmkolméé na na 
obrazy osobrazy osíí..

Všetky rovnoľahlé trojuholníky so stredom rovnoľahlosti Oa, ktorých výšky sú obrazy 
súradnicových osí, určujú jednu kolmú axonometriu. 
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OtOtááččanie sanie súúradnicových rovradnicových rovíín v kn v kolmolmej ej axonometriiaxonometrii
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Otáčanie súradnicovej roviny ππππ(x, y) okolo stopy p = XYdo priemetne ρρρρ:
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Medzi axonometrickými priemetmi bodov roviny ππππ a ich 
otočenými polohami je vzťah perspektívnej afinity, ktorej
osou je p , smer je kolmý na os aOa →→→→ O0 . 

= oA

sA

Poznámka: Podobne otáčame súradnicovú rovinu νννν (x, z) okolo stopy n = 
XZ do priemetne ρρρρ. x ⊥⊥⊥⊥ z ⇒⇒⇒⇒ x0 ⊥⊥⊥⊥ z0, teda O0 leží na Thalesovej kružnici nad 
priemerom XZ a   OaO0 ⊥⊥⊥⊥ n.

Poznámka: Podobne otáčame súradnicovú rovinuµµµµ(y, z) okolo stopy m = YZdo priemetne ρρρρ.

y ⊥⊥⊥⊥ z ⇒⇒⇒⇒ y0 ⊥⊥⊥⊥ z0, teda O0 leží na Thalesovej kružnici nad priemerom YZ a   OaO0 ⊥⊥⊥⊥ m.

Keďže platí x ⊥⊥⊥⊥ y, potom bude x0 ⊥⊥⊥⊥ y0 , teda otočená poloha bodu O je O0, ktorý leží na Thalesovej
kružnici nad priemerom XY a   OaO0 ⊥⊥⊥⊥ p.
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V V kolmejkolmej axonometriiaxonometrii danejdanej ∆∆∆∆∆∆∆∆XYZ zXYZ zostrojteostrojte obrazobraz pravidelnpravidelnéého 6ho 6--uholnuholnííkaka, ktorý le, ktorý ležžíí
v sv súúradnicovej rovine radnicovej rovine ππππππππ. Stred 6. Stred 6--uholnuholnííka ka ABCDEFABCDEF je v bode je v bode O O a daný je vrchol a daný je vrchol AA. . 

1. Otočíme rovinu ππππ okolo XY do 
axonometrickej priemetne ρρρρ.

2. V perspektívnej afinite: o = XY, Oa→→→→ Oo, 
zobrazímeAa→→→→Ao (OaAa ∩∩∩∩ o = 1 ≡≡≡≡ 1´, 
AoOo∩∩∩∩ o = 1 ≡≡≡≡ 1´). 

3. Zostrojíme pravidelný 6-uholník 
AoBoCoDoEoFo. 

4. AoBoCoDoEoFo zobrazíme v inverznej 
perspektívnej afinite do AaBaCaDaEaFa.
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1 ≡≡≡≡ 1´
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Sklápanie premietacej roviny λλλλ súradnicovej osi z do priemetne okolo PZ do priemetne ρρρρ:
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Keďže os z je kolmá na rovinu ππππ(x, y), platí z ⊥⊥⊥⊥ sπ a za ≡≡≡≡ sπ
a . Nech P je axonometrický stopník spádovej 

priamky sπ . Potom v sklopení ich premietacej roviny bude (z)⊥⊥⊥⊥ (sπ), teda sklopená poloha bodu O je 
(O), ktorý leží na Thalesovej kružnici nad priemerom ZP a   Oa(O) ⊥⊥⊥⊥ ZP.

Obraz kruObraz kru žžnice lenice ležžiacej v siacej v súúradnicovej rovine v kradnicovej rovine v kolmolmej ej axonometriiaxonometrii

1. Hlavná os ka je na hlavnej priamke, teda rovnobežná s axonometrickou stopou p a dĺžka hlavnej polosi je rovná
polomeru r: Aa Ba | | p, |Aa Sa |= |Ba Sa |= r.
2. Vedľajšia os je na spádovej priamke roviny ππππ, teda kolmá na axonometrickú stopu p a dĺžku vedľajšej polosi b
určíme v sklopení premietacej roviny osi z a spádovej priamky do ρρρρ: (R) ∈∈∈∈ (sππππ ), |(R) (O)| = r ⇒⇒⇒⇒ |Ra Oa | = b.

≡≡≡≡ sππππ
a

(sππππ )(z )

PP

ÚÚloha:loha: V kolmej axonometrii danej ∆∆∆∆XYZ zostrojte obraz kružnice k = (S, r) ležiacej v rovine ππππ(x, y). 

RieRieššenieenie:: Obrazom kružnice k ležiacej v súradnicovej rovine ππππ(x, y) je elipsa ka:
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