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Zakladné pojmy a dbraz bodu v kétovanom premietan

|
Definicia 1: Kétovaneé premietanig bijektivne zobrazenie, ktoré kazdému bodu £, priradi
jeho kolmy priemet do priemetneTt spolu s redlnyméislom, ktoré nazyvamekota, jej
absolutna hodnota je vzdialenog bodu od priemetne.

Obraz bodu A:rn A = A, , 22 =|A, 7¢

Suaradnicovéa sustavd O, x, y, z): x,yleziavmaz O 77
teda koéta bodu jer.

ADA YA 2] - {A DA Y, 24

y

Poznamky:
» Priemetia rrozdeluje priestor na dva polpriestory. Kotam bodov jednéo z nich pridePujeme

kladné znamienko (tzv. body ,nad" priemaiou), opanému zaporné (tzv. body ,pod“ priemaiou).
» Ak bod B lezi v priemetni 77 potom Z°= 0.

» V kétovanom premietani je ¢asté nahradza’ priemetiiu Pubovol’nou rovinou, ktora je s fou
rovnobeznd rr|| 77( 7Y , nazyvana porovnavacia rovina. V konStrukciach sgotom pouzivaju
relativne kdty — orientované vzdialenosti od porovnaacej roviny.
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Obraz priamky v k étovanom premietan

Stopnik priamky:a n = P2 (Z"= 0) — stopnik priamky a, bod
priamky s kotou O.
Definicia 2: Spad priamkyje tangens uhla, ktory zviera priamka

s priemetiiou. [Aa, m = @, ¢ #90°, potoms2=tg ¢ .
Definicia 3: Interval priamky, ktora nie je kolma na

priemetiiu, je prevratena hodnota jej spadu, graficky je
to kétovany priemet takej Us&€ky priamky a, ktorej
absolutna hodnota rozdielu két jej krajnych bodov e 1.
Nech a=AB, |[2- 2| =1,

potomid=|AB, | =1/tgd = 1/~

kldpanie premietacej roviny priamky do priemetne
Pri skldpani premietacej roviny priamky a, teda ot&ani o 9C,
je osou ot&ania priamka a;, kruZnica ot&fania bodu A leZi v
rovine kolmej na os ot&ania, stredom ot&ania je A,, polomer

Pa(0)=Pa ota¢ania je kétaz.
® Bod (A) lezi na kolmici naa, v bode A, a je od neho vzdialeny

0 Z*. Podobne sklopime bod B, potomA((B)| = |AB|.
1. LA OL O a,

2. k=[A,r=2,

3. knl=(A).

a;=p*; 4. |(A)B)|=IAB|.

Spédovy uhol priamky at =/Aa, 7 = [Aa,, (d)).
®)", Spad priamkysi=tg ¢.

Interval priamky:i2=|AB,| = 1/tgg = 1/

]
Obraz priamky: a
je dany koétovanymi B¢
priemetmi 2 rbéznych
bodov.
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Stupriovanie priamky v kétovanom premietan

|
Uloha: Na priamke a = AB zostrafl postupnog bodov s celéiselnymi kotami.

1. BodomA, zostrojime Pubovalni réznobezku s priamkoua.

2.0d bodu A; nanesieme taky péet zhodnych Uséiek
(dielikov), ktory sa rovna absolitnej hodnote rozdidu kot

bodov A, B.

3.Koncovy bod spojime sB; a v smere tejto spojnice
premietneme vSetky nanesené dieliky na priamka,.

Obraz priamok v kétovanom premietari
l)a0dn=a,= P?,.
2) b 77=> b, || b, 2= kont.

e, =P
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Obraz roviny v k6tovanom premietari

|
Stopa rovinya. an m=p°.

Hlavné priamky rovinya. ho|| m= h9, || p?;, Z'= konst.

Spadoveé priamky roving.  s*0h%(p%) = s, 0p%;.

¥/
-~ ///7/\ a
. A -

2

Definicia 4: Spad rovinysa rovna spadu jej spadovej priamky.
Definicia 5: Interval rovinysa rovna intervalu jej spadovej priamky.
Definicia 6: Vystupiovant spadovu priamku roviny nazyvamespadové meritko roviny

Poznamka:Rovina v k6tovanom premietani byva dana: - 3 nekolin@nymi bodmi,
- 2 rbznymi priamkami,
- spadovou priamkou.
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Speciélne roviny v kétovanom premietari

1) a || m= z9 = konét.,rovinné Gtvary sa
premietaji do zhodnych.

3)alm= a,=p?,.

k
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Vzajomna poloha 2 priamok v kdtovanom premietan
|

1) Rovnobezné priamky,ab, a || b nie st kolmé na
priemetiu 77 = existuje rovina a(a, b, teda
spojnice bodov priamoka a b s rovnakymi kétami
lezia na hlavnych priamkach roviny a.

2) Roznobezne priamky,®,an b=R=a n b =R,,
a, b nie su kolmé na priemetiu 7 = existuje
rovina a(a, b), teda spojnice bodov priamokaab s
rovnakymi kétami lezia na hlavnych priamkach
roviny d.

3) Mimobezné priamky gb, neplati 1), 2).
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Vzajomna poloha 2 rovn v kétovanom premietan

I —— 1) Rovnobezné rovinya || B =7 || &

&

2) R6znobezné rovinya n = m = priamku m uréujeme pomocou B, (5)
prieseénikov hlavnych priamok roviny a a Bs rovnakymi kotami. !
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Vzgjomna poloha priamky a roviny v kétovanom premietan
VSeobecny postupa n a.
1. Priamkou a prelozimePubovoPnu rovinu g alO 8.

2.Nechm je priesefnica rovin aa B an f=m.
3. Pod’a vzajomnej polohy priamoka a m uréime

vz4jomnu polohu priamky a a roviny a:
a,a=m=ala,
balm=al a

c,canm=R=R=
Postup v kétovanom prem|etan| daneja(A B) a(s*), urétean a:

1.4 a0 B-Pub. AOhAZ"), BOhA(Z).

2.an B=m m=MN, kde: Vidite Pnos’:

a M = ha(2*) n h(Z*), N = ha(ZB) n hH(Z), 2=5< A= RAvidiet
3. agy=m=ala,

ba; Im=al a
c,aanm=R;=>R=ana.

he,(5).~

ho, (3)/,/’/
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Priamka kolma narovinu v kétovanom premietari

]
Ddsledok vety o kolmom priemete pravého uhla hovorize kolmy priemet kolmice na rovinu je kolmy
na hlavné priamky roviny, a teda na stopu roviny, ateda nech priamkak O a, potom v kétovanom
premietani plati:

k, Op% (he,), tiezk, =%

Kolmica na rovinu je kolm& aj na spadové priamky roviny, a teda nechk; = s%,, potom plati, Ze
leZia v spol@nej premietacej rovineA a v jej sklopeni plati: <
(k) O(s%)




