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Monaeova projekcia
- nolohove ulohy
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Zakladné pojmy a dbraz bodu v Mongeovejprojekcii

Priemetne:
77— pbdorysia, s 77
V—narysia,3s v,

Priemety boduA:

mn 1 = A" —pbdorys bodw, 1t A 1sh O 1,
v n 2sh = A, —narys bodwA, 2st: AL’ 2A O v.
v, mn v=X, ozn&ujeme jux,,— zakladnica.

Zdruzenie priemetni
mrotocime dov okolox, A’; sa ot@i doA,,
A, A, —zdruzené priemety body A
plati AA, O X,
A A, —ordinala boduA.

Definicia: Bijektivne zobrazenie, ktoré kazdému boill E; priradi zdruzené priemety[, A, ],

AA, O X, volame kolme premietanie na dve navzajom kolmé priemetne —
Mongeova projekcia.
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Obraz bodu v Mongeovejprojekcii

Pravouhl& slradnicova sustava:

x, yO 71 A XA, ¥, kdex je zékladnica, V zdruZeni priemetni: 2= -y, +y = -z
X,z O v, A XA 2,

N
1]
z

X2 EBEVY,

Z | Z

[y

Body priemetni:

POmr=P,=P,P,0Ox,,27=0
Kvadranty: 77 a v rozdd’uju E; na 4 kvadranty

NOv =N, 0Ox,, N,EN,yN=0
I. kvadranty >0,z >0, Il. kvadranty <0, z>0,
[ll. kvadranty <0,z<0, IV. kvadranty > 0,z<0.
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Obraz priamky v Mongeovejprojekcii e s =
|
Stopniky priamky:a n 77= P2 — pédorysny stopnik priamig,

an v=Na-narysny stopnik priamka.

Konstrukcia pédorysného stopnika:
8 N X, =P%, P 0a

KonStrukcia narysného stopnika:
a; N X, =Ny, N, O a,.
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Obraz priamok v Mongeovejprojekcii
1) alm=a, = P, 80X, 2)bOv=b,= N°, b 0%,
& b,= NP,
o
(| P% Lxg,
: (el Nay
‘ a‘lE Pal b]_
3)alx = a, =a,0x,. bl x=b | b, | xp
2 -
f: pa,= N2, " X1
(=3 I
T
by
[ ] Pal
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Obraz priamok v Mongeovejprojekcii

5 al m=a, | x4,

V% =y
ARt ! X2z
a
6)bl v=b, | x;,
b,
= Xz
é I
hd |
b,
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Obraz roviny v Mongeovejprojekcii
e

Stopy roviny:a n 77= p* — pddorysna stopa roving,

0 N V=n®—narysna stopa roving. Ak existujeX = p® n n®, potomX [ x.

Ak priamka lezi v rovine a ma stopniky, potom jej pdadmy stopnik lezi na
pbdorysnej a narysny na narysnej stope roviny:

Pa 0p7,, Na,0ne,
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Rovin v Mongeovejprojekcii

Va |l n=a,=n9| x,

=na
., d=N%

1l X12

2)B 1 x=ps I 4, | %,

né

I X12

pal I




Roviny v Mongeovejprojekcii

alnm=a,=

na,

Vajséblova, M.: Deskriptivna geometria pre GaK

91, N 0%,

4)p0v= B,

=nh,, pf 00Xy,

B,=nb,

P,

43
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Hlavné a spadové priamky roviny v Mongeovejprojekcii

Hlavné priamky I. osnovy roving:

Spadové priamky |. osnovy roviny.

he | 7z
Ihe [ pe, , 'he, I Xy

ISot 0 Iha ( pc()'
Ise, 0 poy, 1s9,= Ps,Ns,.

44
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Hlavné a spadove priamky roviny v Mongeovejprojekcii

Hlavné priamky II. osnovy rovinya:  "he | v
ha || x,, "he, | ne,

1] hdl

Spédové priamky Il. osnovy roving: s [J"ha (n®)
Ilsot2 0 nGZ’ Ilgxlz pslN sl
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Vzajomna poloha 2 priamok vMongeovejprojekcii

|
1) Rovnobéné priamky a b, ak nie e bszbz
si kolmé na ziadnu z priemetni b, =N !
aalb=a lb,al b, ]
N N X1p 5 5 X12
/ /

X

b
1 al
. a
Ak su rovnobezné priamky kolmé
na niektord z priemetni, ich

priemetom v nej su 2 body.
bZE Nb2
°
a, b ;
a= Nazé
\ X12 o X12
/ /

a=b,
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Vzajomna poloha 2 priamok v Mongeovejprojekcii

I
2) Roznobenépriamky a b:anb=R=a n b =R;, an b,=R,, potomR, R, 0x,,.

X

3) Mimobené priamky a b: neplatia predchadzajuce pravidla pre rovnobeznéréamobezné

priamky.
b2 b2
&
e H=N%
X12 X12
%
a

L]
by
ay)
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Vzajomna poloha 2 rovin v Mongeovej projekcii

1) Rovnobeéné roviny:
a | B ak existuja ich stopys po, | p2, na, | ns,

ns ne.

2) Rdznobeéné roviny:
an fB=m=P"=pan pb N"=na n nk,.
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Vzgjomna poloha priamky a roviny v Mongeovejprojekcii

VSeobecny postupa n a.
1. Priamkou a prelozimePubovoPnu rovinu £ al B

2.Nechm je priesenicarovin aaf an f=m.
3. Pod’a vzajomnej polohy priamoka a m uréime
vzajomnu polohu priamky a a roviny a.
a,a=m=>ala
bal m=al a
c,canm=R=>R=ana
Postup v Mongeovej projekcii, dané jea[a,, ], a(p*,n®), urétean a.

1. pRaldppAm
a1=pPy, By 0xyp
an B=m:a,;=pf=m,, my=P",N",
a,a=Em=ala
ba, | m=ala
c,anm=R,=>R=ana

né,

p%y = =
a1= 1=|‘nl
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Vidite Pnost’ priamky vzhPadom na rovinu vMongeovejprojekcii

]
Vidite 'nost’ pddorysu: Porovnavame bod na priamke a v rovine, ktorych p@josu totozné a viditay

je ten, ktory ma vésiu z-tovu suradnicu:
1. a;np%=A,=P%,Ala,Pr0Op°

2.A08,, P%0x%y,
3.2*> 7" = bod A vidime, teda &
2 -

vidime polpriamku ﬁ

Vidite’nost’ narysu: Porovnavame bod na priamke a v rovine, ktoryc
narysy su totozné a viditay je ten, ktory ma w&iu y-ovu suradnicu:

1. a,nn%=A,=N, A" 0a NOn¢®,

2. X, 0a;, N, Oxyp,,
3. y* >V = bod A vidime, teda vidime polpriamku RA,.




