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~ Stredové premietanie

2. cast - metricke ulohy
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Obraz utvaru leziaceho v rovinea rovnobeznej s p
|
Nech UtvarU/J a, kde: a|| p, potom U =Uq.

+ Utvar UZJ a a Gtvar U7 p st rovndahlé, kde
stredom rovnbahlosti je S a koeficient
rovnd’ahlosti je

Y
d' a
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Deliaci bomer bodov na priamke wstredovom premietan

— —

1. Ak je priamka rovnobezna s priem#u,v stredovom premietani sa na nej zachovava delpacner.
Dané:A, Bna hlavnej priamke roving. ug?
KonStrukcia bodu C, ak (A, B; C) = - 1 .
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RieSenie pomocou podobnosti trojuholnikov.
d hs”
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2. Ak priamka a nie je rovnobeZnd s priemieu,v stredovom premietani sa na nej nezachovava delia
pomer.

Dané:A, Bnalubovdnej priamke rovinya(P2, U&). d
Konstrukcia bodu C,ak (A, B; C) = - 1. He

3
«ZvolimeTubovd’nd rovinua, v ktorej lezi priamkaa.
*BodomA zostrojime hlavna priamku roving .
*Na hlavnej priamkehs?zostrojime bodB” a C’tak, aby
platilo (A, B; C) = (A, B"; C").
eZostrojime bodJg - tzv. UbeZnik delenia, ako priesegk \
priamky BgB” a UbeZnicai?, tedaUs= BgB" n ug?. R
+Z boduUg premietneme bo@” na priamkuas, Cs= UL’ MS 15c’2 3 4=pm
n as. _e p?
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Otécanie smerovej roviny a” roviny a do priemetne o

I . . . . . . .
Konstrukcia ota’enej polohy stredu premietania S v @&ni smerovej

roviny a” roviny a:

* Os ot&ania — u®.

e Kruznica ot@&ania bodu S -v rovine kolmej na os otania= v kolma
premietacej rovine priamky smerovej spadstej

* Stred ot@ania bodu S ibeZnik spadovych priamok rovimyUg.

* Polomer ot&ania bodu S je¥=|S UJ (zistime v sklopenpremietace

roviny priamkys®).

Otocend poloha bodu S je bod, Sug* n (k) = [US, r°= | (9 US|

pa
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Pouzitie ot@enia smerovej roviny” do priemetneo:

Zistir’ graficky uhol priamok a, b leziacich v rovine.

Uhol priamoka, bsa rovn& uhlu ich smerovych priamok:
O(a, b)=0(a", b)=0O(a,, by)

Otocend poloha priamo&’, b g'= S, U&, by'= Sy UL.
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Zistir’ graficky dizku Gseky.

1. Useka AB leZi na hlavnej priamke roviny a:

» Posunieme us&u AB na stopyp? l'ubovd’nym smeromteda
zvolimeUJugf =

UAgN p7 = A*, UBsn pe = B,

IAB| = |A*B* |.
N ug?
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Zistie’ graficky dizku Gseky. 2, Useka AB lezi narubovorne] priamke ™™ """ = *
» ZvolimeTubovdnd rovinua, v ktorej lezi priamka = AB.

» Oto¢ime Useéku AB na stopp? okolo stopnikd@2do A*B* a plati:|AB| =
|A*B*|.

« Otocenie nahradime rovnobeZznym premietanim, ubezZnik teru
premietaniad® nazyvamemeraci bod priamky a a plati:

© & Ous, |[BUS = UL Y = UGSl

« Potom ZPAgn p? = A*, /PBgn p? = B*, |AB| = |A*B*|.

KruZnica$ eracich bodovpriamok smerw lezi v priemetnjpak?= [U&r = U2 ).
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|

Kolmica na rovinu je kolm& na vSetky priamky rovimy teda aj na spadovu priamku roviny.
* Smerova kolmic&” na rovinua leZi v spol@nej premietacej rovind” so smerovou spadovou priamkou

roviny o = UJ- GbeZznik kolmic na rovinu leZi na priamkes, = k,’

. ’, . . - ’ I d ’ _ .
V sklopeni premietacej roviny plati: &7 )0 (K'). Y Sla‘= k, = USA
« TedaUd= (K') n k' =87 d .
« k=UFAg A Ug
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« Meraci bod4 kolmice k lezi na GbeZznici rovin\(s?, k), kde
A u'=s,7 =k, aplati UKS) = V4 .

»> ¢ p*- stopa rovinyA prechadza stopnikoi®spadovej priamky
s¢”=AgUga je rovnobezna sig .
« Dizku Useéky leZiacej na priamké zistime premietnutim na
stopup’ cez 4< A n pt= A*, B n p' = B*, |AB| =
|A*B*|.




