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aeometricke zaklad)
ogrametie

- stereoskopicke snimky
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Typy stereoskopickych simok podPa polohy o$ zaberu:

|
» normalne stereoskopické snimky- osi zaberu su rovnobezné a kolmé na zékladnicu,

* rovnobezné st@ené snimky— osi zaberu su rovnobezné, nie su viak kolmé na zakladnic

» konvergentné snimky— osi zaberu leZia v jednej rovine a mierne sa zbiehajletiak vznikol
stereoskopicky vnem,

 v3eobecny pripad- osi si mimobeZzné tak, aby vznikol stereoskopicky vnem.

5 ‘ 1 2
1S b 25 S b S
Normalne steroskopické RovnobeZné stotené snimky Konvergentné snimky
snimky (prip. pédorys

I:I Prienik zornych priestorov vieobecrého pripadu)
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Analyticky princ ip normélnych stereoskopickych simok

. ]
Refererna suradnicova sustava je totoZna s prvou snimkowatasiu {S x, y, zt ={1S1x,1y,1z}.
Druh& snimkova sustavds2x,2y,2z}.

A b A, Zakladnicab = |1S2S|, f=|1S p|=|%S p|, paralaxa bodiA
; A Je pt=1xA- 2, graficky gt = |'A, P |
A : ; Vypocet iradric boduA[xA, yA, 7] zo
P : - ""1A : A stradric jeho stereoskopickych priemetov:
2 . 1
|/ . Z podobnostiiS,A A", JAISA P, vyplyva:
b | ® = :_A,teda: XA:—A XA,
% t Q i
AL ; XA Al i ); P pb
PL=E% pA E y_ :_A’ teda yA = _A f ,
P, 2xA NG '1Al 27, % XA f P
yA 4 f A z podobnosti AISAA’, IAISAP,
y ) N vyplyva:
5 > ® A
15 b S Zz :L, tedaj z* = LA i
Podorysa rérys normanych tz* pA p

stereoskopickycenimok boduA
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Analyticky princ ip rovnobeznych statenych srimo

— Zakladnicub nahradimed’= 1SC+CD, 1SC
2 A
Vlavo stéené srimky ZCX[Z = bs'fn¢ CD
ylk A .
X A b'=bcos¢+Tbsm¢

Ak sl snimky stéené vpravo, potom:
2 A

b'=bcos¢—%bsin¢

HyA Zakladnicab'je premenliva, zavisla od zobrazovaného
bodu.

Vypocet stradnic bodA[xA, y* , 7Z*] zo slradnic jeho
stereoskopickych priemetov (paralaXaspix® - 2xA ):

XL
- =£;1 _ 1y A 2y
A 1A i ’p p p*
YR
2y A b, 1A ZxA
A0 7(bcos¢+—bsm¢)
p*
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Princip priesekove] netddy (metddy pretinania napre

|

Nech'S, 2Ssu projekné centra &p, 20 (1SO 1p, 2SO 2p) su roviny snimok so znamymi

prvkami vnutornej a vonkajSej orientacté, 2A st snimky bodw.

Uréenie polohy bod v priestore (rieSime v Mongeovej projekcii — na olbx&e uvedeny
pbédorys):

A=1SIA n 2S2A

Pouziva sa pri pozemnej fotogrametrii so znamowepowu zakladnicou, podoba sa na graficku
metodu mapovania pomocou migkého stola, preto sa nazyva aj stolovou fotogramet

Konvergente stereoskopic&snmky

lSt’—‘ .

w Tl 28

Ako prvy tato metdédu pouzil franclzsky dostojnik & Laussedat, pomocou nej zostrojil
z fotografickych snimok uzemny plan (1859).
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Typy stereoskopickych fotografi podla rozsahu a akladne

v Mikrostereoskopicka — s vémi malou stereoskopickou zakkaml.

v' Stereofotografia blizkych predmetov a makroskopicka — so zakladnicou 6,5 cm,
s Hbkovym rozsahom 2 —5 cm, 0,25 —1 m, prip. 1 —3 m.

v Normalna stereoskopicka fotografia— so zakladnicou 6,5 cm, $ikovym rozsahom
3 -50m.

v Stereofotografia vzdialenych predmetov— s predzenou stereoskopickou zakladnicou,
s hibkovym rozsahom nad 50 m.




Rekonstrukcia objektu z normalnych
stereoskopickych simok

—
Al
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/" VoFba priemetni:

np:x | h 1525

’ 'AL1S 0 PA %S, =A, ‘
CAHN2APH=A, |




