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Rekonstrukcia prvkov vn utornej orientacie- (H, )

Za podmienok, Ze na danej snimke
pozname dostatoé mnozstvo informacii
0 geometrickych vlastnostiach Uutvarov,
ktorych obrazy sU na danej snimke, je
mozné utit’ polohu projekného centra S
vzhladom na rovinu snimky (tedtd f).

Prvky vnuatornej orientacie snimky (H, f)
mozno uréit’, ak st zname:

* 3 dvojice UubeZznikov takych smerov,
ktorych vzgjomné uhly pozname, gm
Ziadne dve dvojice Ubeznikov néuju tu
istt mnozinu projeénych centier,

B kazdej dvojici Ubeznikov je jeden vlastny,

* aspd jeden z UbeZnikov neleZi s ostatnymi
na jednej priamke.
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MnozZina bodov, na ktorej |ezi projek éné centrum S

|
Majme UbeznikytU, 2U, ich smery zvieraju uhobr. Na akej mnoZine bodov leZi bod S ?
Nech 1U, 2U su dbezniky takych smerov, ktoré zvieraju ulmgl potom projekné

centrumsS leZi na roténej ploche 2, ktorej osou je priamkdJ 2U a meridianom je
obluk s tetivodtU 2U a obvodovym uhlona.
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MnozZina bodov, na ktorej lezi S, pre r6zne dvojiceubeznikov

Nech U, 2U st uabezniky | Nech U, «2U st Gbezniky | NechlU, «02U sy ubezniky
takych smerov, ktoré zvierajg smerov, ktoré zvieraju uhdl || smerov, ktoré zvierajl
uhola = 90°, #90°, uhola = 90°,
potom projekné centrumS| | potom projekné centrumS|| potom projekné centrum
lezi na gliovej ploche2@, || lezi na kuzéovej ploche 2@, || 5 je3i v rovine 12, ktora
ktorej priemerom je Uska || ktorej vrchol je'U a osou je| prechadza bodortU a je

1y 2y, priamka U « 2U a tvoriace | kolma na priamkdUeo2U.
priamky zvieraju s osou uho

a.

—

U




Rekon&trukcia prvkov vn Gtornej
leZiace

ientéacie zvisle)
Vo vodorovnej rovine
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Bm

NechlU, 2U , g0 Gbezniky stran Stvorca, leZiace na horizonte,
loprigky Stvorca a Ubeznik kolmic na horizontalnu

3U je Ubeznik

rovinu je«*U v sinere kolmom na horizont, potom:

1U,2U , a = 90° — guRgva plocha
1y, 3U, a = 45° — ¢ast’ anuloidu
U, U , a = 9C° —rovina

} prienik kruznica k

Rimska Farnesina

(s m&bami na namet
Amora a Psyché
pod’a Rafaela)

} prienik je S%

Dana je Sikma snimka - } — Vajsablova, M.: Metédy zobrazovania 79
pravidelného 6-bokého hranola. Pt Y Trs
Zostrojte prvky vnutornej e RN
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NechlU, 4U s tbezniky stran Sasholnika,

3U je Gibeznik kolmic nal horizontalnu rovinu.

Uré&enie prvkov vm‘t-prn j orientécie

1.1U, 3, a = 90°=13@ - gurova plocha,
2., 3U, B = 90°=*3@*- gurova plocha,
3.BpnBe=k .

4.1U, 4U, y=60P=140 — tag’anuloidu,
5104915 k= knt®d=kn|=S.
6.|OH| =f




