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RekonRekonšštrukcia trukcia objektuobjektu zozo zvislej snzvislej sníímky objektu (v nepriemky objektu (v neprieččelnej polohe)elnej polohe)

H

S1 ≡ B*

Santa Maria della Grazie v Miláne
(architekti Bramante a Solari)

H≡ S2

ρ≡ν
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Voľba priemetní:
ν ≡ ρ, 
π ⊥ρ : x  h

Dané:
úbežníky vodorovných
(navzájom kolmých) 
smerov1U, 2U a
∞3U ⊥ h = 1U 2U
dĺžka AB= 3 j.
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RekonRekonšštrukcia trukcia objektuobjektu zozo zvislej snzvislej sníímky objektu mky objektu 
(v neprie(v neprieččelnej polohe)elnej polohe)

H≡ S2

ρ ≡ν
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Voľba priemetní:
ν ≡ ρ, 
π ⊥ρ : x  h

Dané:
úbežníky vodorovných 
(navzájom kolmých) 
smerov1U, 2U a
∞3U ⊥ h = 1U 2U
dĺžka AB= 3 j.
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2. Voľba priemetní:
π = S1U 2U
ν = S1U 3U, x = S1U

4. A1S – stredový priemet pôdorysu 
bodu boduA leží na  1U 2U, 
3U AS– stredový priemet 
premietacieho lúča AA1 ⇒
A1S ∈ 3U AS ∩ 1U 2U

5. A2S – stredový priemet nárysu bodu A leží
na  1U 3U, 
2U AS– stredový priemet premietacieho lúča 
AA2 ⇒ A2S ∈ 2U AS ∩ 1U 3U
6. Potom: A1 ∈S0A1S, A2 ∈S0A2S.

3. Priemetne dourčíme 
otočením do roviny 
snímky. 

RekonRekonšštrukciatrukcia objektuobjektu zozo ššikmej snikmej sníímkymky

1. Ur1. Urččenie prvkov vnenie prvkov vnúútornej orienttornej orient ááciecie
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8. Združené priemety bodov:
A1 ∈S0A1S

A2 ∈S0A2S

7. Združenie priemetní:
x = S1US

π... S0
1US

2US

ν... S0
1US

3US

A2S

A1S

1US

3US

4U

2US

S0

B1S

A1

B1

B2S
A2

9. Konštrukcia ďalších 
bodov vychádzajúc z dĺžky 
hranyAB:
AB║ S0

1US

|AB| = |A1B1| = ...cmx12
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AS

3US

1US
2US

BS

A1S B1S

2. Voľba priemetní:
π = S1U 2U
ν = S2U 3U, x = S2U

3. Priemetne dourčíme 
otočením do roviny 
snímky. 

1. Ur1. Urččenie prvkov vnenie prvkov vnúútornej orienttornej orient ááciecie

S10

S20

H

4. A1S – stredový priemet pôdorysu 
bodu boduA leží na  1U 2U, 
3U AS– stredový priemet 
premietacieho lúča AA1 ⇒
A1S ∈ 3U AS ∩ 1U 2U

5. A2S – stredový priemet nárysu bodu A leží
na  2U 3U, 
1U AS– stredový priemet premietacieho lúča 
AA2 ⇒ A2S ∈ 1U AS ∩ 2U 3U

A2S

B2S
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8. Potom: B2 ∈∈∈∈S0B2S.

A1S

B1S

6. Združenie priemetní:
x = S2US

π ... S0
1US

2US
ν ... S0

2US
3US

7.   A1B1║ S0
2US

|AB| = |A1B1| = 3j = |A*B*|, 
kde A*≡≡≡≡ S0, B*∈∈∈∈ S0

2US,
PotomB1 ∈∈∈∈S0B1S∩∩∩∩ p, kde
p║ S0A1S a B* ∈∈∈∈ p.
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