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UbeZniky vodorovnych

(navzajom kolmych)

smerovtU, 2U a
o3UOh=Ww2y

~._ dizka|AB|= 3].

Vorba priemetni:
v =p,
m0p:x Il h
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Rekon&trukcia objektu zo zvislej srimky objektu
(v neprieéelnej polohe)
|

Dané:

UbeZniky vodorovnych
(navzajom kolmych)
smeroviU, 2U a

03U Oh=W2U
dizka | AB| = 3j.

e

A,

Vorba priemetni:
Ve p, 1USl
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Rekonstrukcia objektu zo sikmej snimky




Rekorstrukcia objektu zo éiIg(Jnej snimky
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1. Ur&enie prvkov vndtorhe
2. VoPba priemetni:
=S 2U K )
v=SU3U, x= SU _
3. Priemetne dowfme
oto¢enim do roviny

snimky.

i 4. A s stredovy priemet pddorysu
bodu bodwA lezi na U 2U,
3U A,— stredovy priemet
premietacieho kaAA =
AO%UANWIU

/

5. A,— stredovy priemet narysu boduezi

na U sU,

2U A;— stredovy priemet premietacieh@#
AA, = A 02U AN USU

6. Potom:A, OSA 5 A, 0SA.

3US
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7.ZdruZenie priemetni:
X=SUg
TT.. §Ug?Ug
V... §Ug3Ug

8. ZdruZené priemety bodov:
Al DS)Als
A2 |:ls()AZS

9. KonstrukciadalSich
bodov vychadzajic ziiky

1US

R,

hranyAB:
AB| §'Us
[AB| = |A;B4] =..cm




Rekonstrukcia objektu zo sikmej snimky

1. Uréenie prvkov vnatornej orientacie

2. Vorba priemetni:
m=SU U
v=3U3U,x=SU

3. Priemetne dowime
oto¢enim do roviny
snimky.

4. A s— stredovy priemet pédorysu
bodu boduwA lezi na U 2U,

3U A;— stredovy priemet
premietacieho ka AA, =

A 03U AN W2

5. A,s— stredovy priemet narysu boduezi
na 2U 2U,

1U A;— stredovy priemet premietacieh@d
AA, = A, 0 Agn 2U U
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6. Zdruzenie priemetni:
x=SUqg

... $Ug?Ug
V...$%Ug3Ug

Vajsablova, M.: Metddy zobrazovania

7. AB| Vs
|AB| = |A;B4| =3 = |A'B’|,
kde A*= Sor B'O S)ZUS,
PotomB,; 0S,B;5n p, kde
p || SAsaB Op.

8. Potom:B, 0SB,

87
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