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Definicia: Gndmonicka projekcia je stredové premietanie referetinej sféry /- do roviny,
pri ¢éom stred premietaniaS je totozny so stredomO referenénej sféry /.

Co je gnémonickym obrazom hlavnych kruznic?

e —
————

Veta 1: Gnémonickym obrazom vSetkych hlavnych kruznic sféry /I~ su priamky.

Dosledok: Gnomonickym obrazom vSetkych poludnikov, rovnika a ortth referen’nej sféry
[~ su priamky.

Veta 2: Gnédmonické obrazy dvoch krajnych bodov
priemeru referenénej sféry sa totozné, teda plati: 5
MU, V]= NJ-U, V+180°] S SN

Dosledok: Gnémonické obrazy zemepisnych

pélov su totozné.

Poznamka: Body hlavnej kruznice, ktora
leZi v rovine rovnobeznej s priematou, sa
v gnémonickej projekcii zobrazia

do nevlastnych bodov.

Autorom gnémonickej projekcie je Thales zMil étu (624546 p.n.L.).
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Priemetiia je kolma na zemsk os

Nech sa priemeta 7 dotyka referenej
gul’ovej plochy v juznom pdle (obr. 2).
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Obraz prvkov zemepisnej siete (obr. 3)

Poludniky sa zobrazia do zvazku priamok, so stredom
v obraze pélow’ =PS a plati:

O(mo, mVg) = V.

Rovnobezkové kruznicesa zobrazia do sustrednych
kruznic so stredom v obraze pélov.

Rovnikr9sa zobrazuje do nevlastnej priamky rovivgy v

Obr. 3

Gnémonicka projekcia v pdlovej polohe
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Juzna polgura ‘ ’

Severra polgura ‘

Obr. 4
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Priemetiia 77 je kolma na rovinu rovnika, teda rovnobe&na sozemslou oou, nech sa dotyka

gul’ovej plochy v bode T leZiacom na rovniku (obr. 6).
Obraz prvkov zemepisnej siete (obr. 7)

Obrazomrovnika je priamka, ktor4 sa ho dotyka v bode T
a lezi v priemetni. Poludnik prechadzajici dotykovym
bodom T nazyvameakladny poludnik Jeho obrazom je. _|
priamka kolm& na obraz rovnika a spolu tvoria osi
simernosti obrazu zemepisnej siete.

Poly sa zobrazia do bodu

. r¥s
nevlastného, a to v smere
kolmom na obraz rovnika, mPsly e
wP= o PS, Obr. 6
Poludniky sa zobrazia do navzajom rovnobeZnych
priamok kolmych na obraz rovnika. Na kazdom mV g7 mt80+Vy R
poludniku skonstruujeme bod rovnika v sklopeni je i
kolmo premietacej roviny do priemetne.
Rovnobezkové kruznice(obr. 6) — sa zobrazi \Y% mPs/7 mi80g .
dp hyperbol: . . S) S, =T P = o0 PS
- ich spola’hymi osami su obraz rovnika :
a zakladného poludnika,

(r%

- vrcholy douime na zakladnom poludniku, . obr.7
- asymptoty obrazu rovnobezky zvieraju s obrazom rkani s
uhol rovnajlici sa jej zemepisneirke U: O(aY, ro%) = U. v
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Gndémonicka projekcia vo \deobecnej polohe
|
Priemetiia 77 nie je kolmé na rovinu rovnika, ani nazemski os

Nech sa priemeta 7rdotyka referednej gu’ovej plochy Wwubova@’nom
bode T (obr. 10).

Obraz rovrika a poludrikov (obr. 11)
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Obrazom rovnika je priamka,
ktora je priesénicou rovnikovej

roviny s priemegou.

Poludnik  prechadzajuci  dotykovym
bodom T nazyvameakladny poludnik
Jeho obrazom je priamka, os sumernosti
obrazu zemepisnej siete.

Poludnikysa zobrazia do zvazku priamok

Obr. 10

m L7 mi8o+Vg

so stredom v obraze pOlowd = PS.
Na kazdom poludniku skonstruujeme
bod rovnika v otéeni rovnikovej roviny
do priemetne.

rO Obr. 11

Quetelet-Dandelinovaveta
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Rezom rotainej kuzel'ovej plochy rovinou je kuzd'osd&ka, ktorej ohnisk& su dotykové

body guPovych pléch vpisanych do kuZovej plochy.

Elipsa Parabola HW

a

Obr. 12 Obr. 13
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Obraz rovnobéek (obr. 155, 16

Rovnobezkové kruznicsa zobrazia
do kuzé&osefiek. Typ kuz&oseaky je
zavisly od prieniku rovnobezky
s rovinou 7f (prechadzajucou
stredom S, rovnobezZnou
S priemetiou):
- elipsa - prazdny prienik,
- parabola — prienik je jede
- hyperbola — prienikom st 2 body:

Konstrukcia kuze’osefiek, ktoré st bbrazom rovnobeZkovyéh

kruZnic: AS [7 80V

- ich spola®nou osou je obraz zakladneho poludnika,
- vrcholy dourime na zakladnom polu:dm'ku,

As P=PS F_~ Bq

- ohniska doucime pomocou Quetelet-Dandelinovej vety ako dotykowddyb | rOg
priemetne s gliovymi plochami vpisanymi do premietacej kiideej plochy. Obr. 16
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Gnémonicka projekcia — vieobecra poloha
|

Obr. 17 Obr. 18




