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Definicia: Ortografick& projekcia je kolmé premietanie referenénej sféry do
roviny.

Tt— priemetiu volime napr. stredom refererénej sféry (obr. 1),

g =1in I — obrysobrazu refererénej sféry I".

Pravouhla suradnicova sustava Q, x, vy, z}, kde O je stred sféry I, z O 1 x prechadza kolmym
priemetom severného pélu dat

Nech bod M ma zemepisné suradniceM[U, V] a bod K (kartograficky pdl) je taky, ze KO O m,
K [Uy, V], potom pre priestorové suradnice boduM [x, y, 4 a pravouhlé rovinné suradnice jeho
ortografického obrazu M, [x, y] plati:

x=R[cosU sinU, cos ¥ - V,) - sinU cosU,],

y=RcosUsin (V-V,), 2

¢o sU zobrazovacie rovnice ortografickej
projekcie a suradnicaz bodu M:

z=R[sinU sinU, + cosU cosU, cos { - V,)]. ( o7

Tt

Pozndmka: Ak priemetiia T neprechadza X
stredom referenénej sféry, k sdradnici z sa obr. 1

pripo ¢itava vzdialenos’ tod stredu sféry.

Autorom ortografickej projekcie je Apollonius z Pergy (262190 p.n.l.).
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Ortografick & projekcia v pélovej polohe
|

Severra polgura

Smer premietania je smer
zemskej osi (obr. 2)

Juzné polgura

N

Obrys —kruZnicag totoZzna s obrazom rovnik&
Obraz rovnobezZiek- sustredné kruznice so stredobh— obraz
polu, polomerom:rU=R cogJ
Obraz poludnikov—zvéazok Us&ek so zdiatkom vO, pre ich
vzajomné uhly plati: O(m°,m") =V

|
g
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Ortografick a projekcia v rovnikovej polohe
1

Smer premietania je rovnobezny s rovinou rovnika (br. 5).

Zépadna polgura

Vychodné polgura

VN
i

| \
"Z:_\a&__
pJ Obr. 7
Obrys —kruznicag totoZzna s poludnikom, napr®, leZiacim v rovine rovnobezZnej s priere.

Rovnobezky— Useky sumerné pokh zemskej osi, sitkou 2rY, kde:rU=R coJ.
Poludniky —elipsy so spolénymi hlavnymi vrcholmi — obrazmi zemskych polBy, P°

Obr. 5
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Ortografick & projekcia pdlova a rovnikova — postup konstrukci e pomocou

Mongeovejprojekcie

— Rovnikova (narys Mongeovej projekcie) (obr. 8)

Rovnikova 1. Obrys — poludnik (naprm® 0 m!€0).

pbddorysu.

2. Rovnobezky- Gseky simerné pokh obrazu zemskej osi, &#ou 2Y,
kde:rY=R codJ — zostrojime delenim obrysového poludnika.

3. Poludniky — elipsy so spolénou hlavnou osolP’, vedajSie osi
lezia na rovniku, ich idky odvodime z pdlovej polohy, teda

Polova (pédorys Mongeovej projekcie)

1. Obrys—obrazrovnikar®,

2. RovnobeZky sUstredné kruZznice so streddin= PS, polomerom:
rY= RcodJ (polomery odvodime z rovnikovej polohy, teda s

3. Poludniky— zvazok Uss&iek so zdiatkom v obraze poluPS, plati:
O(mP,mY) =V — zostrojime delenim obrysového rovnika.

Pdlova - v polovej polohe sa zachovavaju kiky na zemepisnych
rovnobeZzkach,

Obr. 8 - v ostatnych polohach sa zachovéavajuidky na kartografickych
rovnobezZkach.

Ortograficka projekcia je ekvidiStatha na rovnobezkach:

Ortografick a projekcia vo \deobecnej polohe
|

Smer premietania je vo v3eobecnej
polohe (obr. 9)

Postup korstrukcie

Obr. 9
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VSeobecna poloha(postup podobny ako v kolmej axonometrii)

obrazka.

axonometrii v predmete Deskriptivna geometria).

Dany je obrysg (hlavna kruZnica leZiaca v rovine rovnobeZnej sqarietiou) a kolmy priemet polu Pe.
1. V kolmo premietacej rovine zemskej osb leZi poludnik m a v sklopeni tejto roviny plati: g = (m).
2. Z doévodu preH’adnejSej konsStrukcie posunieme sklopeny poludnik vrsere sklapania mimo

3. Dalej postupujeme ako v kolmej axonometrii §i obraz zemepisnej siete na réteej ploche v kolmej




171

Obraz ortodr dmy v ortografickej projekcii ~ Yesteovs M Mewdy zobrazovana

Uloha: Zostrojte obraz ortodromy k prechadzajlucej bodmi A, B v ortografickej projekcii danej
obrysom g a ortografickymi obrazmi bodov A, B, (A, B,), ktoré lezia na rovnakej polguli
referenénej sféry vzhiPadom nag.

Ortodroma k (hlavna kruznica sféry) mé s obrysovou tteou kruZnicou g spolény priemer MN, ktory
leZi na priesénici roviny ortodrémy s rovinou kruznice ¢pbr. 12).

1. V kolmo premietacej rovine priamky AB leZi kruZnica | referenénej sféry (|, je tetiva kruznice g).
V sklopeni tejto roviny plati: (A)Z (1), (B)Z7(1).

2. Potom (A)(B) n A,B;= P8, OP*® n g = MN, &o je hlavna os elipsyk,, ktord je ortografickym
obrazom ortodrémy k.

3. Ved’ajSiu os elipsy kdouréime pomocou rozdielovej konstrukcie.




