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Stereograficka projekcia

Definicia: Stereografickd projekcia je stredové premietanie refeenénej gulovej
plochy 7, pri¢om stred premietaniaS lezi na referertnej gurovej ploche
[ a priemetia 77je rovnobezna s dotykovou rovinou plochy™ v bodeS.

Veta 1: Stereograficka projekcia je konformné zobrazenig teda plati: Nech t, t' st dve
doty’nice gu’ovej plochy/ v jej bode M# S a nech ¢, t'g, su stereografické priemety
doty’nic t, t’ z bodu S doz(obr. 1). Potom plati, z&I(t, t') =0 (t, t';).

Veta 2: Stereografickym obrazom kruznice leZiacej na referetnej gulovej ploche /™ je
priamka, alebo kruznica.

Stereograficka projekcia paé polohy:

a) polova— stred premietania S je pol,

b) rovnikova— stred premietania S jéubovdhy
bod rovnika,

c) vSeobecna neplati a), b).

Obr. 1
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Stereograficka projekcia — zobrazovacie rovnic&

N
Nechmprechadza stredomO gufovej plochy a sdradnicova sustava®, x, y, z}, kde x,ysdvmazO iz

Zemepisné suradnicetredu premietaniaS[U, , V, 1.

Pravouhlé suradnicestredu premietania S|[0, 0, R].
xR LR 0] (obr. 2), kde zax, y, 2

Bod M [x, y, 3 leziaci na gd'ovej ploche/” sa zobrazido M| Rz ' R-

mébzeme dosadt zobrazovacie rovnice ortografickej projekcie.
Potom suradnice x’, y° bodu Mg, ktory je obrazom bodu M[U, V], vypoéitame pomocou
zobrazovacich rovnic stereografického zobrazenia:

,_ R[codU sinU, cos¥ -V, ) —sinU coJ ] S |
1-sinU sinU, —codJ codJ, cosl -V, ) 7B \ )

_ RcodJ sin{V -V, )
1-sinU sinU, —codJ codJ, cosl -V, )

y

Obr. 2

Poznamka: V geodetickej a kartografickej praxi j@wivana stereograficka projekcia na dotykovu rovinu,
prip. na rovinu sénu v rovnobezkovej kruznici (zemepisnej, prip. kagtafickej). V tejto kapitole budeme
predpoklad@’, Ze stred referafnej gu’ovej plochy lezi v rovine obrazu (priemetni).
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Stereograficka projekcia v polovej polohe

|
Stred premietania S je totozny s poélom, S=Ps
nech S=Ps (obr. 3).

In =g =r%—rovnik
Priemetom zemskej osi je b

Obraz prvkov zemepisnej siete(obr. 4)

Obrazom rovnobezkovych kruzniesu
sustredné kruznice so stredom v priemete
zemskej 0si. mOg

Obrazom poludnikovsu polpriamky
so spolénym zafiatkom v priemete
zemskej osi, plati: mv

O(ml, mVy) =V

Obr. 4
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Stereograficka projekcia v rovnikovej polohe

Stred premietania S jel’'ubova’ny bod
rovnika, 910 (obr. 5).

I n m=g =m— poludnik.
Obraz prvkov zemepisnej sietdobr. 6

Priemetom rovnika je priamka. .

Priemetom poludniku, ktory prechadza stredom S,
je priamka, nech $1 m%,

Obrazom  rovnobezkovych  kruznic sa
nesustredné kruznice, so stredmi n&%0 m?"%,

Obrazom poludnikowst nesustredné kruznice
so stredmi na obraze rovnika, teda’sr so

spola®nou tetivou ugenou obrazmi polov a uené

doty¢nicami v poloch, kdze z konformnosti
zobrazenia vyplyva, Zze uhly déhic poludnikov v

péle sa zachovavaju:

O(t%, V9 =V
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Stereograficka projekcia vo \seobecnej polohe

|
Stred premietania S nie je v pole, a tiez
nelezi na rovniku (obr. 7).

F'n m = g vSeobecnd hlavna kruZnic
(ortodroma) referenej gulovej plochy .

Obraz prvkov zemepisnej siete(obr. 8)

Priemetom poludnika, ktory prechadza stredom
S, je priamka, nech & m%,

Obraz rovnika a rovnobeZkovych kruznic
su nesustredné kruZnice so stredmi na priamke
mQOSD mZYOS_

Obrazy poludnikovsu nesustredné kruznice,
so stredmi na osi usky PsP;. Z konformnosti
zobrazenia vyplyva, ze uhly ddhic
poludnikov v péle sa zachovavaju:

O(t%, tvg) =V

Obr. 7
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Stereograficka projekcia podla polohy priemetne

N
Pélova poloha Rovnikova poloha VSeobecra poloha

Obr. 9 Obr. 10 Obr. 11
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Obraz ortodr dmy v stereografickej projekcii

Uloha: Zostrojte obraz ortodréomy k prechadzajicej
bodmi A, B v stereografickej projekcii danej hlavnhou
kruznicou g (leziacou v priemetni), kolmym
priemetom stredu premietania S; = O a obrazmi
bodov A, B, (As, Bg) v stereografickej projekcii. S

Ortodréma k (hlavna kruznica refereénej gu’ovej
plochy) m& s hlavnou kruznicou g spalny priemer
MN, ktory lezi na priesénici roviny ortodréomy s
rovinou kruznice g.

1. Zostrojime kolmé priemety bodovA, B do priemetne
pomocou sklopenia kolmo premietacich rovin
priamok SA a SB.V kolmo premietacej rovine
priamky SA leZi hlavna kruznica referenénej sféry,
ktorej sklopena poloha je totozna s kruZnicoug.
Potom: (S)d g, (A)d g n (S)As, A0S Ag
Rovnakym sp&sobom zostrojimés,. Obr. 12

2. Potom AgBs n A;B,= PA8, OP"8 n g = MN.

3. Stereografickym obrazom ortodrémy k je kruznica
kg prechadzajica bodmiAg Bg, M, N. Jej stred S
dostaneme ako priesénik Pubovalnych dvoch osi
usetiek uréenych tymito bodmi.




