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Margita Vajsablova

Linearna persnektiva
- Z3k1adné nojmy
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Fotografia — aplik &cia linearnej perspektivy

Poznamkazaklady linearnej perspektivy su v geodetickej paplikované vo fotogrametrii,
preto budeme pre niektoré pojmy pouZinazvy z tohto odboru.
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Zakladné pojmy linearnej perspektivy

Definicia: Linearna perspektiva je S3pecidlny pripad stredov@hemietania, pom
premietame Utvary leZiace v priestore oh¥anbm zornou rotaou kuzé&ovou

plochou, ktorej vrchol jeS — stred premietania, os je kolm& na priemgt
a vrcholovy uhol je menSi alebo sa rovn4.90

L - priemeta,

5 S- stred premietania (projéké centrum),
=d/2
K ! H — hlavny bod,

? S o HS= 0- 0s zornej kuzikovej plochy (pri
‘ “““ ¢ - fotografovani - os zaberu),

| SH| = d — diStancia (pri zaostreni na je to
ohniskova vzdialenaSotoaparatd ),
v linearnej perspektive > 20 cm,

@ <90°-zorny uhol,

k,— zorna kruznica,

Nech td¢/2) = 1/2, potom polomek, je d/2.
PoznamkaZornu kruznicu budeméalej ozngova d/2.

. , , , . . . Vajsablova, M.: Metody zobrazovania 7
Linearna perspektiva — stvislost’ s pojmami optiky

Zorny uhol - zvieraju priamky prechadzajlce stredotmej So5ovky a okrajmi predmetdim blizSie

je predmet k objektivu, tym ¥¢&i je zorny uholZorny uhol fotoaparatu s normalnym objektivom je
od 35 az do 60, Sirokouhlé objektivy maju zorny uhol az £40

Otvor clony fotoaparatu zuzuje zvazokdclv vychadzajlcich z bodu na kidbey priestor,vstupna
pupila - obraz otvorovej clony vytvoren§as’ami objektivu nachadzajucimi sa pred clonou, je@gmper D

je obyajne o0 12 az 1% v&Si nez priemer otvorovej clonfrRelativnym otvorom objektiye D / f, jeho
prevratena hodnota donovécislow (naiastejSie sa udava v tvate w).

PotomD / f = 2. tg@@ /2) = Y clonovécislo.

clona fotograficka doska




Obraz bodu v lineérnej perspektive
|
V linearnej perspektive premietame objekty spojerg¥igdntalnou (tzv. predmetovou) rovinou

T
7Tn p=z— zakladnica — stopa predmetovej roviny,

7t || 77 SO 77 — smerova rovina predmetovej roviny,
7t n p=h—horizont — UbeZnica predmetovej roviny,
UK — nevlastny bod priamokkolmych na predmetovii rovink {J ).
Majme bod A a jeho kolmy priemetA, (pddorys) do 7z potom
obraz dvojice [A, A je [Ag Ad, kde: P
Ag je stredovy priemetA do p, k
A, je stredovy priemet jeho pddorysuA, do p.

Druhy linearnych perspektiv d/2

1. Zvisla perspektiva: h

mdp= HOh, A
k O 7= ooUk = oUK O h. I

Al ‘*""""‘
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2. Sikm & perspekiiva: 60°< O(rp) < 90°
—— a) Zabia $ikma perspektiva: @ v ostrom uhle rovind(77 0)
s 7Tn p=z— zakladnica,

oo JK .
7t n p=h— horizont,eeUk - UK

9
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b) Vtadia Sikma perspektiva: § v tupom uhle rovin O(7z o)
7n p=z-zakladnica, 77 n p=h—horizont h
Uk -, Uk a2/ |

v ool JK
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Mierka v zvislej linearnej perspektive
I —
Pre obraz boduA plati: AgA;sOh.
Nechp || p je rovina, v ktorej lezi bod A a ktorej hlavna priamka je h™.
Ih, z| = vyska horizontu (vySka okdoveka nad zakladnou rovinou), napr. 150, 160, dr@Ga pod.

Obraz objektov roviny || o v perspektive ma mierkm =|h, hJ"l: | h, z|.

Priklad vypoétu mierky objektov v rovine o', A 00,
h™=go'n

Nech|h, z| =150 cm,|h,h™[= 9 cmA, Og, m=9 : 150.

Ak A, Al =50 cm, poton Ag, A gl=50.(9 : 150)= 3 cm.




