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Margita Vajsablova

Linearna persnektiva
- JVISIA perspektiva stuorcove) siete y némviecelnej polohe
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Zvisla perspektiva objektu v neprieelnej polohe
|
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Ak hrana objektu je rovhobezna s priemetiou,
potom jej Ubeznik je nevlastny bod.
Nech:
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Ubezniky vodorovnych hran:
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Zvisla perspektiva &tvor ca leziacehovo vodorovnej rovine v neprigtelnej polohe

V linearnej perspektive (H, d = 17 cm|h,hy] = 8 cm, |h, 4 = 160 cm)zostrojte obraz Stvorca leZiaceho vo vodorovnej
rovine, jeho dizka strany je 50 cm,dany je bodA a priamka a, na ktorej leZi jeho stranaAD.
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Zvisla perspektiva &vorca leziacehov zvislej rovine v neprigtelne) polohe

V linearnej perspektive (H, d = 17 cmJh,hy] = 8 cm, |h, 4 = 160 cm)zostrojte obraz StvorcaAEFD leZiaceho v zvislej
rovine, jeho dizka strany je 50 cm,dana je stranaAD na priamke a.
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Zvisla perspektiva objektu pomocoustvor covejsietev nepriecelne) polohe
V linearnej perspektive (H, d = 17 cm,|h,hy1 = 8 cm, |h, 4 = 160 cm) zostrojte obraz objektu (dany Mongeovou
projekciou) v neprie¢elnej polohe pomocou $tvorcovej siete v sizkou hrany 50 cm,dany je bod A a priamka a, na
ktorej lezi hrana siete (Sh)

1. Konstrukcia Stvorcovej siete leZiacej vo vodagjv
rovine a vo zvislych rovinach ptad
predchadzajuceho postupu.
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Zvisla perspektiva objektu pomocousvorcovejsietev nepriecelnej polohe
V linearnej perspektive (H, d = 17 cm,|h,hy1 = 8 cm, |h, 4 = 160 cm) zostrojte obraz objektu (dany Mongeovou
projekciou) v neprietelnej polohe pomocou Stvorcovej siete v sizkou hrany 50 cm,dany je bod A a priamka a, na
ktorej lezi hrana siete

1. Konstrukcia obrazu Stvorcovej siete leziacej
vo vodorovnej rovine a vo zvislych rovinach
pod’a predchadzajuceho postupu.

2. KonStrukcia objektu.
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Zvisla perspektiva objektu pomocoustvor covejsietev nepriecelne) pofo e

V linearnej perspektive (H, d = 17 cm,|h,h/1 = 8 cm, |h, 4 = 160 cm)zostrojte obraz objektu (dany Mongeovou

projekciou) v neprie¢elnej polohe pomocou $tvorcovej siete v sizkou hrany 50 cm,dany je bod A a priamka a, na

ktorej lezi hrana siete

(Sk) 1. Konstrukcia obrazu Stvorcovej siete leziacej
g vo vodorovnej rovine a vo zvislych rovinach
poda predchadzajdceho postupu.

2. KonStrukcia obrazu objektu.
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