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ZvislZvisláá perspektperspektííva objektu v neprieva objektu v neprieččelnej poloheelnej polohe
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Ak hrana objektu je rovnobežná s priemetňou, 
potom jej úbežník je nevlastný bod.
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5. Konštrukcia ABCD:

ZZvislvisláá perspektperspektííva va šštvortvor ca leca ležžiacehoiacehovo vodorovnej rovine v neprievo vodorovnej rovine v neprieččelnej polohe  elnej polohe  

RovnoľahlosťR (H, k = ½):

V lineárnej perspektíve (H, d = 17 cm, |h,hS
π| = 8 cm, |h, z| = 160 cm)zostrojte obraz štvorca ležiaceho vo vodorovnej 

rovine, jeho dĺžka strany je50 cm, daný je bod A a priamka a, na ktorej leží jeho stranaAD.
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b

1. Konštrukcia úbežníka priamky b:

• R -1: US
u/2→ US

u.

2. Konštrukcia úbežníka uhlopriečky u:
•∠ (US

a/2(S/2), US
u/2(S/2)) = 45°,

• CS US
a ∩ ASUS

b = BS.

4. Výpočet mierky:160 cm................. 8 cm

50 cm ................. x

x = 2,5 cm

• k ∩ h = ∆a/2,x

ZZvislvisláá perspektperspektííva va šštvortvor ca leca ležžiacehoiacehov zvislej rovine v nepriev zvislej rovine v neprieččelnej polohe  elnej polohe  
V lineárnej perspektíve (H, d = 17 cm, |h,hS

π| = 8 cm, |h, z| = 160 cm)zostrojte obraz štvorca AEFD ležiaceho v zvislej 
rovine, jeho dĺžka strany je50 cm, daná je strana AD na priamke a.
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ZZvislvisláá perspektperspektíívava objektuobjektu pomocoupomocoušštvortvor covejcovej sietesietev nepriev neprieččelnej polohe  elnej polohe  
V lineárnej perspektíve (H, d = 17 cm, |h,hS

π| = 8 cm, |h, z| = 160 cm) zostrojte obraz objektu (daný Mongeovou
projekciou) v nepriečelnej polohe pomocou štvorcovej siete v s dĺžkou hrany 50 cm, daný je bod A a priamka a, na 
ktorej leží hrana siete.
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b

1. Konštrukcia štvorcovej siete ležiacej vo vodorovnej 
rovine a vo zvislých rovinách podľa 
predchádzajúceho postupu.
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2. Konštrukcia objektu.

ZZvislvisláá perspektperspektíívava objektuobjektu pomocoupomocoušštvortvor covejcovej sietesietev nepriev neprieččelnej polohe  elnej polohe  
V lineárnej perspektíve (H, d = 17 cm, |h,hS

π| = 8 cm, |h, z| = 160 cm) zostrojte obraz objektu (daný Mongeovou
projekciou) v nepriečelnej polohe pomocou štvorcovej siete v s dĺžkou hrany 50 cm, daný je bod A a priamka a, na 
ktorej leží hrana siete.
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b

1. Konštrukcia obrazu štvorcovej siete ležiacej 
vo vodorovnej rovine a vo zvislých rovinách 
podľa predchádzajúceho postupu.
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2. Konštrukcia obrazu objektu.

ZZvislvisláá perspektperspektíívava objektuobjektu pomocoupomocoušštvortvor covejcovej sietesietev nepriev neprieččelnej polohe  elnej polohe  
V lineárnej perspektíve (H, d = 17 cm, |h,hs

π| = 8 cm, |h, z| = 160 cm) zostrojte obraz objektu (daný Mongeovou
projekciou) v nepriečelnej polohe pomocou štvorcovej siete v s dĺžkou hrany 50 cm, daný je bod A a priamka a, na 
ktorej leží hrana siete.
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b

1. Konštrukcia obrazu štvorcovej siete ležiacej 
vo vodorovnej rovine a vo zvislých rovinách 
podľa predchádzajúceho postupu.
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