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Margita Vajsablova

Linearna persnektiva
- Jis{a perspektiva Styorcouej siele v nriecenei polohe
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Zvisla perspektiva objektu v prie¢elnej polohe

Zvisla stena objektu lezi v rovine rovnobeznej
s priemetiou, UbeZniky jej priamok s nevlastné, napr.:

o2 = ool 2 | h h
coUk= 00Uk Oh
Ubeznik kolmic na priemetiu je hlavny bod: oolg?
=] b
H=UQ.
Poznamka: V nasledujicom bude pojem ubeznik d/i2
pouzivany pre priamky, na ktorych lezia Uy vy I Z

suvisiace s prvkami objektov. St#me ich budeme
nazyva’ napr. Ubeznik strany, hrany, uhloprié
a pod.
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Zvisla perspektiva Stvor covej siete v prigtelnej polohe
[ Ubezniky priamok suvisiacich s obrazom $tvorca leélac
_vo vodorovnej rovine:
» Ubeznik strany rovnobeZnej s prietimt o je neviastnywolU2,
» Ubeznik strany kolmej na prientietje hlavny bodH = US.
« Ubeznik uhloprigky Stvorca je tzv.
distarénik D, plati HD| =
teUk . BodD/2, kde H,D/2| =d/2 je Gbeznik
an uhloprietky obdZnika, ktorého pomer
stran je 1: 2.

459 « Ubeznik zvislych priamok je nevlastny
bod U, kolmy nah.
ook, » Obrazy Stvorcov leZiacich v pielnej
- T o h 7 rovine su Stvorce.
< wb
nz /4 DI2

Konstrukcia 0O ABCE:

1. Ag Bg O hg™(vel’kog’ pod’a mierky),
2. "B —stred Useky AgBg,
3.$8D/2n BH =C;,
4.CEg||ABs, H OAGEg
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Zvisléa perspektiva objektu pomocougvor covejsietev prie¢elfiéj po
V linearnej perspektive (H, d = 20 cm |h,hy] = 8 cm |h, Z = 160 cn) zostrojte obraz objektu (blokdiagramu daného
vrstevnicovym planom) v prietelnej polohe pomocou $tvorcovej siete v dzkou hrany 50 cm dany je bodA a priamka
a, na ktorej lezi hrana siete

1. Vypoket mierky :

2. Konstrukcia Stvorcovej siete
leziacej vo vodorovnej rovine
pod’a postupu na
redchadzajlicej strane.

D/2

(
\
\




Zvisla perspektiva objektu pomocougtvor covejsietev pri@¢&lfiéj potohe=="
V linearnej perspektive (H, d = 20 cm |h,hy] = 8 cm |h, Z = 160 cn) zostrojte obraz objektu (blokdiagramu daného
vrstevnicovym planom) v prietelnej polohe pomocou $tvorcovej siete v dzkou hrany 50 cm dany je bodA a priamka

a, na ktorej lezi hrana siete

3. Konstrukcia Stvorcovej siete
vo zvislych rovinach

- vySku nanaSame na hlavnu

hg! d/2 priamkuh? ktoréa lezi h”
v rovine rovnobeznej
s priemetiou, ve’kos’ vysky
pod’a mierky.
h D/2
X B ////
X >< A I W
/ — 1 X\ S~ |
A R W =
/ | \ \ ~
7N/ A B W D" G VAN S
hg” X X x/2 xI2 N

Zvisla perspektiva objektu pomocoustvor covejsietev pri@¢elfiéj poighe ™
V linearnej perspektive (H, d = 20 cm |h,hy] = 8 cm |h, Z = 160 cn) zostrojte obraz objektu (blokdiagramu daného
vrstevnicovym planom) v prietelnej polohe pomocou $tvorcovej siete v dzkou hrany 50 cm,dany je bodA a priamka

a, na ktorej lezi hrana siete

3. Konstrukcia Stvorcovej
siete vo zvislych rovinach

- vySku nanaSame na hlavnu
priamkuh? ktoréa lezi h7

v rovine rovnobeznej

s priemetiou, va’kos’ vySky
pod’a mierky.

he! d/2

D/2

////
>< i T, ~_ ]
/ | \ \ —
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N / [ \ \ Y, Nl | 1
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hg” X X xI2 X2




Zvisla perspektiva objektu pomocougtvor covejsietev pri@¢&lfiéj potohe==" *
V linearnej perspektive (H, d = 20 cm, h,hy]1 = 8 cm, h, Z = 160 cn) zostrojte obraz objektu (blokdiagramu daného
vrstevnicovym planom) v prietelnej polohe pomocou $tvorcovej siete v dzkou hrany 50 cm dany je bodA a priamka
a, na ktorej lezi hrana siete

4. KonStrukcia obrazu
vrstevnice pomocou
Stvorcovej siete v prislusnej

h/ vodorovnej rovine.
: 7N -
1] dl
/ \
.
/ I \
/ | \ — g
N P —T |
71—t~ X | [ —
E i N |
~/ 4 1§ N X ™ e
hg” X X x12 X2 N1
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Zvisléa perspektiva objektu pomocougvor covejsietev prie¢elfiéj po
V linearnej perspektive (H, d = 20 cm, |h,hy] = 8 cm, |h, Zl = 160 cm) zostrojte obraz objektu (blokdiagramu daného
vrstevnicovym planom) v prietelnej polohe pomocou $tvorcovej siete v dzkou hrany 50 cm, dany je bodA a priamka
a, na ktorej lezi hrana siete

4. KonStrukcia obrazu
vrstevnice pomocou
Stvorcovej siete v prislusnej

h/ vodorovnej rovine.
: %ﬁ\ -
. . . — : .
S i o e W
A Y A Y N U = : N~ |
A S e S W R N it
L/ i o\ /{ ~
N / IV : N ]
~/ L\ X N —F
hg” X X xI2 x[2 N1 ]




Zvisla perspektiva objektu pomocousgtvor covejsietev pri@¢&lfiéj potohe==" =
V linearnej perspektive (H, d = 20 cm, |h,hy] = 8 cm, |h, Zl = 160 cm) zostrojte obraz objektu (blokdiagramu daného
vrstevnicovym planom) v prietelnej polohe pomocou $tvorcovej siete v dzkou hrany 50 cm, dany je bodA a priamka
a, na ktorej lezi hrana siete

4. Konstrukcia obrazu
vrstevnice pomocou
Stvorcovej siete v prislusnej
vodorovnej rovine.

h H DI2

A B S A i ~
N / | \ \ /( Nl | T
~ /v N X ——
hg” X X x/2 X2 N1
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Zvisléa perspektiva objektu pomocougvor covejsietev prie¢elfiéj po
V linearnej perspektive (H, d = 20 cm, |h,hy] = 8 cm, |h, Zl = 160 cm) zostrojte obraz objektu (blokdiagramu daného
vrstevnicovym planom) v prietelnej polohe pomocou $tvorcovej siete v dzkou hrany 50 cm, dany je bodA a priamka
a, na ktorej lezi hrana siete

5. Konstrukcia obrazu profilov
topografickej plochy vo zvislych
rovinach.

h H D/2
- "I\
e
e / T ———x N =
y ~N  f——T1 \
L/ // .l \ \ I~
N / [ \ \ / Nl | 1]
~ [ T N X =
hg™ X X x/2 Xi2 N1
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Zvisla perspektiva objektu pomocousgtvor covejsietev pri@¢&lfiéj potohe™ ™
V linearnej perspektive (H, d = 20 cm, |h,hy] = 8 cm, |h, Zl = 160 cm) zostrojte obraz objektu (blokdiagramu daného
vrstevnicovym planom) v prietelnej polohe pomocou $tvorcovej siete v dzkou hrany 50 cm, dany je bodA a priamka
a, na ktorej lezi hrana siete
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