Otazky na skusku z predmetu
Fotogrametria Il.

Aktualizované: 12.04.2012

wn =

10.
11.

12.
13.

14.

15.
16.
17.
18.

19.
20.
21.
22.
23.
24.
25.

26.
27.
28.
29.
30.
31.

32.
33.
34.
35.

Rozdelenie fotogrametrie z hladiska realizacie ur€ujuceho Iu¢a a pozicie kamery.
Podmienka kolinearnosti — princip a vyuzitie vo fotogrametrii.

Elektro-optické snimaCe leteckej fotogrametrie vSeobecne — plosné a liniové,
geometrické a radiometrické vlastnosti digitalnych kamier (snimacov).

Doplnkové senzory snimkového letu — GNSS, IMU, princip avyuZitie. Priama
a nepriama orientacia elektro-optického snimaca.

Kalibracia kamier a snimacov, metddy kalibracie a urCované parametre.

Sucasné letecké kamery — princip tvorby snimky, technické parametre a podmienky
kladené na kamery. Porovnanie analégova a digitalnych leteckych kamier.

Planovanie snimkového letu, vstupné poZiadavky a odvodené parametre. Navigacia
letu a korekcia zmazu (analégova a digitalna kamera).

Aerotriangulacia v8eobecne — rozdelenie, vyznam a ciel aerotriangulacie.

Analyticka aerotriangulacia - metody, principy a postupy, matematické modely.
Automaticka aerotriangulacia, princip a matematicky model.

Analégové, analytické a digitalne vyhodnocovacie pristroje — funkény princip
a pracovny postup.

Podmienka koplanarnosti, princip a vyuzitie vo fotogrametrii. Podmienka prieseku.
Obrazova korelacia, princip, vyuzitie v jednotlivych fézach fotogrametrického
vyhodnotenia.

Epipolarna geometria, epipolarne (projektivne) prekreslenie snimok, doévody
a dosledky.

Digitalna pracovna stanica (DPS) — komponenty a ich charakteristika.

Vnutorna a vonkajSia orientacia na DPS.

Vzajomna a absolutna orientacia na DPS.

Vektorizacia obsahu stereomodelu, principy fotogrametrického zberu udajov pre
DMT/DMR.

Presnost digitalnej leteckej fotogrametrie na vSetkych Grovniach.

Ortofotosystémy — definicia ortosnimky a ortofotomapy, historicky prehfad.

Digitalne ortofotosystémy - tvorba ortofotomapy - zakladny postup a presnost.
Geometrické a radiometrické korekcie pri tvorbe ortosnimky.

Vystupy digitalnej leteckej fotogrametrie a ich vyuzitie.

Dialkovy prieskum — definicia a ucel, technolégie zberu udajov DP.
Elektromagnetické Ziarenie (EMZ) — rozdelenie vinového spektra, atmosférické okna.
Pasma EMZ vyuzivané v DP, zakon zachovania energie, vztah vinovej dizky
a frekvencie.

NosiCe, operacné vysky, sucasné senzory.

RozliSovacia schopnost systémov DP.

Spracovanie Udajov — klasifikacia a interpretacia obrazu, pozemny zber udajov.
Optické zaznamy, princip, rozliSenie a vlastnosti zaznamov.

Lidar - princip, presnost, dosah a vyuZitie.

Porovnanie Lidar a optického zaznamu z pohladu primarneho a sekundarneho
zaznamu, presnosti, rozliSenia a aplikaCného dosahu.

Radar, SAR, InSAR — geometricky princip. Geometricka a ¢asova zakladnica.
Zakladné vinové pasma SAR, rozliSenie a primarne vystupné udaje.

Aplikacie radarovych merani.

Aplikacie DP vSeobecne podfa jednotlivych technoldgii, spatna vazba DP.



