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Popis permanentnej siete CEPER

 CEPER - Central Europe Permanent Network
* Rozprestiera sa v centralnej Casti strednej Europy
* Permanentna siet bola zaloZzend v roku 1994 KGZA STU

* PoOvodny pocet stanic 22 sa do roku 2016 postupne navysil o
33 novych permanentnych stanic
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Popis permanentnej siete CEPER

 Permanentné stanice GNSS (stav oktéber 2016)

* EPN -43 permanentnych stanic

e SKPOS - 3 permanentné stanice (VELS, KOSE, KOLS)

* Projekt ITMS - 9 permanentnych stanic (BBYS, GANP +
PEMB, BASV, LIE1, KAME, RISA, TELG, LOMS)

 PS, ktoré spravuje KGZA -4 permanentné stanice
(MOPI, MOP2 + SUT1, RISO)
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Popis permanentnej siete CEPER

* Dostupnost dat (oktdber 2016)

Datové centrd : IGS
OLG
GEODATA — LAC STU (EPN)
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Spracovanie meranych dat

* siet CEPER — spracovanie v prostredi BSW (Bernese GNSS
Software)

* prvé spracovania - verzia 4.0
* reprocessing vo verziach 4.2,5.0,5.2
e aktualne verzia 5.2 - spracovanie Casového intervalu januar

2014 az oktdéber 2016 (GPS week 1775 - 1910) — projekt
ITMS

* spracovanie - merania GPS+GLONASS
- merania len GPS
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Postup spracovania meranych dat

e zasady spracovania - rovnaké ako pri spracovani siete EPN
e vstupné subory:

e data z permanentnych stanic s 30s intervalom zaznamu vo
formate RINEX (GPS a GLONASS)

e subory globalneho ionosférického modelu - CODE

 subory s presnymi polohami a hodinami druzic - finalny
produkt CODE

 subor s informaciami o parametroch orientacie Zeme -
CODE

* model troposféry: Vienna Mapping Function, wet/dry
Vienna Mapping Function - CODE
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Postup spracovania meranych dat

* Postup spracovania dennych rieseni:

* Predspracovanie:
e vytvorenie zakladnic
* konverzia parametrov orientacie Zeme, vypocet pol6h
druzic na drahe, konverzia udajov o hodinach druzice
e Vlastné spracovanie
 kontrola kédovych a fazovych merani (vypocet
absolutnej polohy), predbezné spracovanie
dvojnasobne  diferencovanych fazovych  merani,
vypocet zakladnic
* vypocCet sietového rieSenia s fixnymi ambiguitami,
vytvaranie findlnych suborov (NEQ, SNX, TRO)
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Postup spracovania meranych dat

e Postup vytvorenia tyzdennych rieseni:

* kombinacia dennych rieseni do tyzdennych rieseni s
uplatnenim presnosti vo forme plnej kovariancnej matice

* referencovanie - priradenie prislusného referencného
ramca (ITRF 2008) k epoche - stred daného tyzdna GPS

e Vysledok:

e subory s geocentrickymi suradnicami permanentnych
stanic s charakteristikami presnosti (kovariancna
matica) a troposférické parametre vo formate SINEX
(SNX, TRO)
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Spracovanie vysledkov z BSW52 v podobe tyzdennych
rieseni

e spracovanie v programovom prostredi Matlab
e analyza druzicovych merani:

* transformacia pravouhlych geocentrickych
suradnic na topocentrické horizontalne n, e, u

 dekompozicia casového radu - urcenie trendovej
zlozky pomocou linearnej regresie, odhad
vyslednych rychlosti v jednotlivych zlozkach n, e, u

* Obmedzenie: kratky casovy rad na spolahlivé
urcenie sezonnych a cyklickych zloziek
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Casovy rad - RAW data - KAME CEPER ITRS2008
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Casovy rad - RAW data - SUT1 CEPER ITRS2008
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Casovy rad - RAW data - GANP CEPER ITRS2008
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Interpretacia vysledkov — rocne rychlosti

* Vykreslenie v programe GMT (Generic Mapping Tool )
modul — velo — vstupné hodnoty n, e, u

THE GENERIC MAPPING TOOLS
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Interpretacia vysledkov — ro¢né horizontalne rychlosti
ITRF 2008 (GPS+GLONASS)
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Interpretacia vysledkov — ro¢né vertikalne rychlosti

ITRF 2008 (GPS+GLONASS)
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Interpretacia vysledkov — rocné vertikalne rychlosti
ITRF 2008 (GPS)
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Interpretacia vysledkov — rezidualne rocné horizontalne rychlosti po
ychlosti NNR NUVEL-1A (GPS+GLONASS)
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Interpretacia vysledkov — rezidualne rocné horizontalne rychlosti
po odcitani modelovych rychlosti NNR NUVEL-1A (GPS)
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Interpretacia vysledkov — rezidualne rocné horizontalne rychlosti
KIM2000 (GPS+GLONASS)

po odcitani modelovych rychlos
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Interpretacia vysledkov — rezidualne rocné horizontalne rychlosti
po odcitani modelovych rychlosti APKIM2000 (GPS)
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