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1. Medzinarodny terestricky referencny systém (ITRS) a referenény ramec. Eurdpsky terestricky
referenény systém 1989 (ETRS89) a referen¢ny ramec. Matematické vyjadrenie ich vzajomného vztahu.

2. Redukcia meranych parametrov z povrchu Zeme na referencny elipsoid: azimuty (Laplaceova rovnica
pre azimuty), horizontalne uhly, vertikalne uhly a dizky.

3. Definicia priamej a inverznej geodetickej ulohy. Metody rieSenia geodetickych tloh na referencnej sfére
a na referen¢nom elipsoide.

4. Klasicky postup budovania dvojrozmernych geodetickych referenénych systémov metddou plosnej
triangulacie. Trigonometrické siete na izemi Slovenska — zakladna charakteristika.

5. Metody transformacie medzi trojrozmernymi sturadnicovymi systémami: konformna 7 parametrova
transformécia a jej modifikacia na malych lokalitdch, polynomicka transformacia. Dvojrozmerna

4 parametrova transformacia elipsoidickych suradnic. Vyhody, nevyhody a pouzitie uvedenych modelov
transformacii.

6. Vertikalne referencné systémy, referen¢né ramce a referencné plochy. Definicia geometrickych
a fyzikalnych vysok. Meranie rozdielu tiazového potencialu. Princip vyrovnania vertikalnych referenénych
sieti. Globalny vertikalny referen¢ny systém a jeho realizacia.

7. Gravimetrické referencné systémy a referen¢né ramce. Metddy budovania a vyrovnania gravimetrickych
referenénych sieti. Pozemna gradientometria.

8. Meran¢ a urCované veliCiny vo fyzikalnej geodézii (anomalia tiazového zrychlenia, tiazova porucha,
poruchovy potencial, vyska geoidu, vySkova anomalia, zvislicové odchylky, poruchovy tiazovy tenzor),
ich definicia a vzajomné vztahy.

9. Klasifikacia okrajovych tloh (podla typu okrajovej podmienky, podla oblasti riesenia, podl'a typu
hranice oblasti), existencia a jednoznacnost’ ich riesenia. Formulacia vonkajsich okrajovych uloh
(Dirichletova, Neumannova, Stokesova) pre poruchovy potencial. Klasické (analytické) a numerické
(variaéné) metody riesenia okrajovych uloh — porovnanie vyhod a nevyhod.

10. Ur¢enie geoidu z gravimetrickych merani. Princip Stokesovej-Helmertovej koncepcie uréenia vysky
geoidu. Formulécia tlohy a schematicky postup riesenia. Stokesov integral a vlastnosti Stokesovej funkcie.
Princip ur€enia zvislicovych odchylok z gravimetrickych merani.

11. Urcenie kvazigeoidu z gravimetrickych merani. Princip Molodenského koncepcie urc¢enia kvazigeoidu.
Formulacia podvodnej nelinearnej ulohy, podmienky existencie riesenia a schematicky postup riesenia
(linearizacia, sférickd aproximacia okrajovej podmienky, rieSenie tzv. jednoduchého Molodenského
problému). Vysledny vzt'ah pre gradientové rieSenie jednoduchého Molodenského problému.

12. Druzicové metddy urcenia globalneho tiazového pol'a Zeme (princip uréenia geopotencialnych
koeficientov z pozorovania portich drahovych elementov druzic, meranie vzajomnej vzdialenosti medzi
druzicami, druzicova gradientometria)



13. Kombinované metddy na uréenie geoidu/kvazigeoidu (astronomicko-geodeticka, astronomicko-
gravimetricka, metdda GNSS a nivelacie, kombinécia druzicovej a gravimetrickej metody).

14. Topograficka redukcia a spdsoby jej urCovania. Anomalia tiazového zrychlenia vo vol'nom vzduchu
a uplna Bouguerova anomalia tiazového zrychlenia (defini¢ny vzt'ah, vlastnosti a vyuzitie).

15. Charakteristika redukcii siradnic hviezd. Metody vypoctu zdanlivého miesta kozmického telesa.

16. Realizacia Gasového normélu (TAI). Schéma a princip &innosti atdmovych hodin. Casové systémy
TAI, TDT, UTC, ZT a UT1, ich vyznam, pouzitie a vzajomné vzt'ahy.

17. Definicia astronomickych zemepisnych stradnic a azimutu a ich aplikéacia v geodézii. Princip urcéenia
astronomickej polohy z merania hviezd. Presnd a pribliznad metdda sucasného urcenia astronomickych
stradnic.

18. Konvencéné nebeskeé a terestrické stradnicové systémy, sposob ich realizcie. Parametre orientacie
Zeme, metddy ich ur€ovania. Medzinarodna sluzba rotacie Zeme a referencnych systémov. Transformacia
pravého nebeského systému na konvenény terestricky systém.

19. Matematicky model relativneho a absoltitneho ur€ovania polohy v globalnych naviga¢nych
druzicovych systémoch (GNSS). Systematické efekty v GNSS.

20. Princip Radiointerferometrie z vel'mi dlhej zakladnice (VLBI). Zakladné rovnice, presnost’, metody
merania a naroky na pristrojové vybavenie. Vyuzitie v geodézii.

21. Princip laserovej lokacie Mesiaca a druzic (LLR a SLR). Zakladné rovnice, vyuZzitie v geodézii
a dosahovana presnost’.

22. Teoria skresleni v kartografickych zobrazeniach. Kritéria na hodnotenie kartografického zobrazenia.

23. Kartografické zobrazenia kuzel'ové, vSeobecné vlastnosti, urcenie parametrov, rozdelenie.
Charakteristika kuzel'ovych zobrazeni pouzitych na tizemi Slovenska.

24. Kartografické zobrazenia azimutalne, vSeobecné vlastnosti, urcenie parametrov, rozdelenie.
Charakteristika azimutalneho zobrazenia pouzitého na uzemi Slovenska.

25. Kartografické zobrazenia valcové, v§eobecné vlastnosti, uréenie parametrov, rozdelenie.
Charakteristika valcovych zobrazeni pouzitych na tizemi Slovenska.

26. Kfovakovo zobrazenie, princip, vlastnosti a aplikdcia na izemi Slovenska.

27. Gaussovo - Kriigerovo zobrazenie, princip, vlastnosti a aplikacia. Universal Transversal Mercator
(UTM), princip, vlastnosti a aplikécia.

28. Model nepriameho merania vektorového parametra so syst¢émom podmienok. Deterministicky model
a jeho varianty. Vizbové a vol'né geodetickeé siete.

29. Kolokacia metédou najmensich Stvorcov. Princip, odhad parametrov trendu a signalu. Prehl’ad
kovarianénych matic vstupujucich do koloka¢ného modelu a spdsob ich zostavenia. Aplikacie kolokacie
Vv geodézii.

30. Analyza ¢asovych radov. Vysvetlenie zdkladnych pojmov, priklady. Dekompozicia ¢asového radu
(aditivny model). Prehl'ad met6d umoziiujucich odhad a eliminaciu trendovej, sezonnej a cyklickej zlozky,
periodogram.



